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Cil projektu: Analyza komunika¢niho protokolu automobilovych ultrazvukovych cidel a jejich pfipojeni na sbérnici CAN

Vystup projektu: Deska plosnych spojli pro pripojeni 8 Cidel (Valeo, Bosch), knihovna pro RTOS ChibiOS/RT pro ovladani ¢idel pres CAN

Parkovaci cidla pouzivana v automobilech jsou pomérné levna a robustni
ultrazvukova didla, které je mozné pouzit v aplikacich, kdy potfebujeme
detekovat prekazky nebo mérit vzdalenost. Jakmile cidlo dostane pfrikaz
k méreni vzdalenosti, vysle ultrazvukovou vinu, ktera je po odrazu od prekazky
zachycena zpatky cidlem. Vzdalenost ur¢ime z rozdilu casu odeslani a pfijmu
odrazu, kdy ultrazvukova vilna urazi vzdalenost rovnou dvojnasobku
vzdalenosti mezi Cidlem a prekazkou.

V ramci projektu byla otestovana ¢idla od vyrobcl Valeo a Bosch a vytvorena
deska, kterd umoznuje pripojit az 8 ¢idel rdznych vyrobc(.

Ovladani cidel a komunikaci pres CAN zajistuje procesor ARM STM32 s RTOS
ChibiOS/RT. Vytvorena knihovna zapouzdrfuje komunikaci s cidly vyuzivajici
rizné komunikacni protokoly.

Deska pro pripojeni ultrazvukovych cidel
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