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Predmétem plnéni smlouvy o dilo ze dne 23. 6. 2014 mezi Objednatelem a Zhotovitelem,
uzavirené v ramci projektu, byl vyvoj kompletniho ovladace pro FPGA komponenty - RSoC
Bridge (dale ,,Dilo“) s cilem vyuziti Dila v produktu Objednatele.

Dilo bylo vyvijeno a testovano na, k tomuto ucelu Objednatelem poskytnuté, platformé
ZedBoard (s c¢ipem Xilinx Zynq disponujicim modernim FPGA a vykonnym procesorem typu ARM na
jediném cipu) s cilem potencionalni budouci vyuzitelnosti Dila Objednatelem na dalsich
obdobnych platformdch (napf. Altera Cyclone V Soc) ¢i operacnich systémech (naprf. Linux).
Pro vyvoj Dila bylo pouzito vyvojové prostredi Xilinx SDK 2013.4 a FreeRTOS V7.0.2
dostupny pro toto prostredi.

Dilo bylo Objednateli predano ve formé jeho vystupd, tj.:
e prelozitelnych zdrojovych kédl/textd (tj. realizace redeni) ovladace v jazyce C,
e dokumentace k realizaci reSeni ve formatu Doxygen,

e zprdvy shrnujici vysledky namérenych parametrd realizace reSeni na platformé
ZedBoard.

Vystupy Dila byly Objednateli predany na DVD v ramci aktu predani dila formou protokolu ze
dne 10. 3. 2015. Timto aktem doSlo, dle vySe zminéné smlouvy, k prechodu vlastnického
prava k hmotnému zdkladu Dila ze Zhotovitele na Objednatele.

Pred vlastnim vyvojem bylo nutno provést sadu méreni s cilem vyhodnotit vlastnosti a
limity poskytnutych realizacnich prostredkl. Vychozi méreni bylo zaloZeno na RSoC
prototypech loopback a measure dodanych k tomuto uUcelu ve formé bitstreaml pro FPGA.
Zejména byla provedena, na ovladac¢i nezavisla, orientac¢ni méreni pro zjisténi vlivu
nastaveni vybranych vlastnosti pamétovych oblasti (non-cached, write-back, write-through)
na latenci/propustnost pamétovych operaci nad témito oblastmi a méreni souvisejici
s propustnosti Xilinx AXI DMA rozhrani.



Pro vyhodnoceni vlastnosti ovladace byla provedena sada rozsahlych méreni, konkrétné pak

e méreni latenci zakladnich funkci commit(), poll() a ack() implementovanych v ramci
RSoC ovladace pro FreeRTOS,

e méreni latenci vybranych funkci z rsoc_stdlib, tvorici soucast RSoC ovladace pro
FreeRTOS, urcenych pro zakladni praci mj. s ulohami, spin locky a mutexy,

e méreni latenci/propustnosti DMA kanalll a zakladnich operaci ovladace; Méreni
zahrnovalo opakované, nepretrzité vysilani dat pres Tx kandl a prijem dat na Rx
kanalu AXI DMA realizace v RSoC pomoci funkci poll() a commit() z API ovladace.
Cilem bylo orientacné zjistit maximalni souhrnné propustnosti dat pres Tx, Rx DMA
kanaly a 1latenci zpracovani jednoho Tx/Rx deskriptoru v zavislosti na poctu
deskriptorld v ringu a velikosti bufferu na deskriptor.
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