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0 obhajobé disertacni prace
(doktorsky studijni program, § 47 zak.¢.111/1998 Sb.)

Jméno a pfijmeni doktoranda:

Obor:

Skolici pracovisté:

Skolitel:

Nastup do doktorského studia:

Statni doktorska zkouska sloZena dne:

Nazev disertaCni prace:

Predseda komise:

Clenové komise:

Oponent mimo komisi:

Ing. Pavel Najman

Vypocetni technika a informatika

Ustav pogitagové grafiky a multimédii, FIT VUT, Bro

prof. Dr. Ing. Pavel Zem¢ik

1.8.2012

14.3. 2014

Méfeni rychlosti vozidel pomoci stereo kamery
Vehicle Speed Measurement Using Stereo Camera Pair

prof. Dr. Ing. Adam Herout, Ph.D., VUT, Brno
pplk. doc. Ing. Teodor Balaz, CSc., UNOB, Brno

doc. Ing. Jan Schmidt, Ph.D. CVUT, Praha
prof. Ing. Jifi Sochor, CSc., MU, Brno
doc. Dr. Ing. Eduard Sojka, VSB-TUO, Ostrava, oponent

prof. Jean-Yves Guillemaut,University of Surrey, UK



Stru¢né zhodnoceni pfinosu, pfipadné nedostatkd disertacni prace:

Téma disertacni prace je plvodni a aktualni, vénuje se méfeni rychlosti silniénich vozidel s vyuzitim paru
kamer a “stereovidéni”.

Pfinosem feSitele je novy poznatek spocCivajici v prokazani, Ze Ize vytvorit systém meéfeni rychlosti vozidel

na bazi “stereovidéni” tak, aby jeho pfesnost byla lepsi nez “state of the art” a byla dostate¢né dobra i na
to, aby bylo mozno takovy systém metrologicky certifikovat.

Obsah a zpracovani tématu prokazuje schopnost disertanta feSit tyto problémy na védecké drovni.
Uchaze€ osvédEil zpusobilost k samostatné tvirci a védecké praci a jeho disertacni prace pfinasi
originalni myslenky a poznatky.

Pfedlozené vysledky jsou plvodni a byly publikovany v impaktovaném mezinarodnim Casopise |EEE
Transactions on Intelligent Transportation Systems.

V rozpravé doktorand odpovédél na otazky &lent komise a oponentd.

Diskuse je zaznamenavana prostiednictvim nastroje google forms nebo také v ramci emailové
komunikace. Pocet zaslanych dotazl: 5

Casova znacka | Jméno a pfijmeni Role Otazka
a tituly
6.23.2021 15:16:49 | Dr Jean-Yves oponent/reviewer | The related work section of the thesis covers
Guillemaut predominantly classical computer vision

approaches. Please could you justify the
choice not to survey recent deep learning

approaches?
6.23.2021 15:19:59 | Dr Jean-Yves oponent/reviewer | The proposed approaches bear a good level
Guillemaut of novelty at a system level, but also have

some commonalities with existing approaches
which also use feature points, Kalman filters,
etc. What is in your opinion the most
significant scientific advance made by your
approach that enables it to beat the state-of-

the-art?
6.23.2021 15:21:59 | Dr Jean-Yves oponent/reviewer | In your calibration approach, you chose to
Guillemaut pre-calibrate the lens distortion parameters.

To what extent is this assumption valid in
practice? Aren't those parameters susceptible
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to be affected by on-site adjustments such as
camera focusing?

6.23.2021 15:29:24

Dr Jean-Yves
Guillemaut

oponent/reviewer

The lack of a common evaluation benchmark
prevented a direct comparison of the
performance of the different approaches. As
such, performance of each method had to be
reported on a separate dataset. Please could
you comment on this limitation and its effect
on the measuring the relative performance of
your method against the state of the art?

6.23.2021 16:42:00

prof. Ing. Jifi
Sochor, CSc.

Clen komise

relation of calibration method precision to
results precision
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Prabéh hlasovani*: pocet €lend komise
poCet ¢lend pfitomnych
poCet €lenu opravnénych hlasovat
poCet hlast kladnych
poCet hlast zapornych
poCet hlasl neplatnych

O -~ W &~ B O

Vysledek obhajoby disertacni prace: prospél

V Brné dne: 23. 6. 2021
Podpisy:
pfedseda komise:
prof. Ing. Adam Herout, Ph.D.
Clenové komise:
doc. Ing. Jan Schmidt, Ph.D.
prof. Ing. Jifi Sochor, CSc.

doc.Dr.Ing. Eduard Sojka

*Hlasovani je tajné a archivuje se vypisem z pouZzitého on-line nastroje, ktery je pfilohou tohoto
protokolu.
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Prezencni

Hlasujici ¢lenové komise:

pplk. doc. Ing. Teodor Balaz, CSc.

prof. Ing. Adam Herout, Ph.D.
doc. Ing. Jan Schmidt, Ph.D.
prof. Ing. Jifi Sochor, CSc.

doc. Dr. Ing. Eduard Sojka

listina

omluven

pfitomen videokonferencné

pfitomen videokonferenéné

Oponenti mimo komisi:

prof. Jean-Yves Guillemaut

pfitomen videokonferenéné

Doktorand: Ing. Martin Musil

Skolitel: prof. Dr. Ing. Pavel Zem¢ik

Za odd. védy a vyzkumu: Mgr. Sylva Sadovska
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Hosté online (jméno, pfijmeni, podpis):
Podle prezencni listiny z aplikace google forms:

Casova znacka

Jméno a pfijmeni a tituly Role
6.23.2021 14:39:51 Ing. Svetozar Nosko host
6.23.2021 14:42:38 Ing. Petr Veigend host
6.23.2021 14:47:39 Ing. Toma$ Milet host
6.23.2021 15:05:37 Ing. Zdenék Materna, Ph.D. host
6.23.2021 15:16:49 Dr Jean-Yves Guillemaut oponent/reviewer

Tento formular byl otevien dne 23. 6. 2021 od 14:00 h do konce obhajoby.
Vypis prezencni listiny, pofizeny MS Teams je pfilohou tohoto protokolu.
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Hosté (jméno, pfijmeni, podpis):
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