Stanovisko skolitele k disertacni praci pana Michala Kapinuse

Téma disertacni prace ing. Michala Kapinuse je zaméreno na modernt vyuziti rozsifené
reality pro snizeni naro¢nosti interakce clovéka s roboty v Uloze programovani a
rekonfigurace kolaborativnich robotd. Uloha je specificka tim, Ze je potieba se strojem
(robotem) komunikovat pozadavky tykajicich se aktivit v redlném svété a s redlnymi
objekty. Hlavni diraz byl tedy kladen na prenos interakce ze stolniho poditae zpét do
realného pracovniho prostoru sdileného mezi robotem a Clovékem a to s vyuZitim
technologie rozsireng reality. V tomto sméru prinasi prace ing. Kapinuse podstatné nové
poznatky.

Pri svém vyzkumu se ing. Kapinus aktivné zapojil do nékolika vyzkumnych projekti.
Jednalo se predeviim o projekt TACR - Spolupracujici robot 2.0: vnimdni pracovniho
prostredi, uZivatelske rozhrani zaloZene na rozsirene realité, snadné nasazeni a
rekonfigurace, a projekt MPO CR - Test-it-of f: robotizované offline testovdni produktd, v
nichz ing. Kapinus realizoval své vyzkumné aktivity a zejména aplikoval své vysledky do
pramyslu. Zapojil se téz do vyzkumu v rdmci teami na Ustavu pocitatové grafiky a
multimédii FIT VUT v Brné. Kromé toho se doktorand aktivné zapojil i do vyuky.

Viysledky prace byly publikovany s ing. Kapinusem jako hlavnim autorem na uznavanych
mezinarodnich platformach.

Vlastni disertani prace ing. Kapinuse je psana v anglickém jazyce a kromé samotného
popisu dosazeného nového poznatku v oblasti interakce Clovéka s robotem s vyuzitim
rozsirené reality obsahuje prace i souhrnny popis dosavadniho ,,state-of-the-art™ a popis
rady experimentd, které ing. Kapinus provadél.

Celkové je mozné konstatovat, Ze predloZena disertace plné odpovida pozadavkim

kladenym na doktorské prace. Doporucuji tedy, aby byla pouzita jako podklad pro
obhajobu titulu Ph.D.

V Brné dne 16. 8. 2022 ing. Vitézslav Beran, Ph.D



