Stanovisko $kolitele k diserta¢ni praci Ing. Marka Zika

Ing. Marek Zak vypracoval disertaéni praci s nazvem Biology-Inspired Control of a Walking
Robot, ve které¢ se zabyva navrhem, konstrukci a fizenim biologii inspirovaného Sestinohého
robota. Tato prace bezprostiedné navazuje na jeho bakalaiskou a nasledné magisterskou praci,
ve kterych navrhl a realizoval prvni prototypy kracejicich Sestinohych robotl s jednoduchymi
fidicimi systémy. V ramci doktorského studia se nejprve zaméfil na dikladné studium hmyzu,
jeho pohybu, stavbu téla a koncetin, a pfedevsim na jeho nervovy systém. Pfi vlastni realizaci
pak navrhl a realizoval Sestinohého robota, kter¢ho doplnil kolovym podvozkem umoziujicim
vyrazné rychlejsi pohyb tohoto robota po relativné hladkém povrchu, a navic se sniZzenim
spotieby energie.

Vlastni prace je rozdélena do sedmi kapitol. Po stru¢né tvodni kapitole nasleduje kapitola
vénovana studiu hmyzu, jeho stavby téla, nervového systému, vnimani a pohybu. V kapitole 3
jsou rozebrany charakteristiky chodicich robott se zaméfenim na Sestinohé roboty (hexapody).
Kapitola 4 se zabyva ndvrhem mechanické konstrukce, elektronického systému a ovladace
pohybu robota WHexaR. Kapitola 5 popisuje detailné konstrukci té€la a nohou navrhovaného
robota a jeho elektronického fidiciho systému a ovladace pohybu. Vlastnosti a dovednosti
robota WHexaR jsou analyzovany prostiednictvim riiznych experimentti v kapitole 6. Posledni
kapitola 7 pak shrnuje dilezité body prezentovaného vyzkumu.

Ing. Zak se v priibéhu prezenéniho doktorského studia podilel na vyuce predméti 1ZP
(Zéklady programovani), IZU (Zaklady umélé inteligence) a PRL (Paralelni a distribuované

algoritmy). Vedl jednu tspésné obhajenou bakalaiskou praci a vypracoval posudky na pét
bakalaiskych a tfi diplomové prace.

Z celkem deviti publikaci (19 citaci) doktoranda se 7 publikaci (16 citaci) pfimo tyka tématu
disertacni prace. Za nejvyznamné;jsi lIze povazovat ptispévek 74k, M., Rozman, J., Zbofil, F.V.:
Energy Efficiency of a Wheeled Bio Inspired Hexapod Walking Robot in Sloping Terrain, in
Robotics, vol. 12, no. 2, 2023, pp. 1 15. ISSN 2218 6581. (Q1 IF 3,7).

Doktorand se béhem svého doktorského studia podilel na feSeni Sesti vyzkumnych projektt,
predevsim internich grantovych projektt FIT.

Ing. Marek Zak prokazal pii feSeni své disertacni prace jak schopnost teoretické védecké
prace, tak i praktickou programatorskou dovednost pti navrhu a implementaci robota i pfi
provadéni praktickych experimenti. Proto doporucuji jeho disertacni praci k obhajobé.
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