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1. Informace k zadani
Zadani je zna¢né obtizné, a to jak z nutnosti obeznameni se s metodami a nastroji, které pfesahuji ramec
bakalarského programu, tak z nutnosti vyuziti pokrodilejSich nastrojl pfi programovani a testovani robotickych
zafizeni. Prace navazuje na pfedchozi vysledky pana Sykory v pfedmétu Projektova praxe.

2. Prace s literaturou
Autor byl velmi aktivni a samostatny pfi vyhledavani a studiu relevantni literatury.

3. Aktivita béhem feSeni, konzultace, komunikace
S panem Sykorou nebylo potfeba konzultovat ¢asto. Na konzultace chodil peclivé pfipraven, vzdy pfedstavil velky
kus odvedené prace a konzultoval dal$i navrzeny postup. Problémy fesil vétSinou samostatné, ispésné a kvalitné.

4. Aktivita pfi dokonc¢ovani
Vysledna prace byla dokoncena v pfedstihu a finalni obsah byl konzultovan. Doporu¢eni vedouciho byly podle
moznosti reflektovany a zapracovany.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni
Prace byla prezentovana na konferenci Excel@FIT 2017.

6. Souhrnné hodnoceni vyborné (A)
Pan Sykora prokazal velmi dobré schopnosti samostatné prace, vyhledaval si relevantni zdroje k teoretickému i
praktickému studiu, Uspésné resil mnoho praktickych problém( pffi praci se senzory a roboty, kdy v laboratofi
stravil dlouhé dny pfi ozivovani fedeni, dokézal dostatecné pochopit netrivialni postupy a metody, aby je mohl ve
svém feSeni dobfe vyuzit. Své postupy peclivé konzultoval a dokumentoval.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zverejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronicke formé.
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