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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
Zadani bych radil mezi obtiznéjsi. Student se musel seznamit s fadkou rliznorodych technologii a metod, jez
musel vhodné zkombinovat.

Splnéni pozadavki zadani zadani spInéno s drobnymi vyhradami
Soucasti druhého bodu zadani je navrh systému, jenz bude rekonstruovat jednoduchy model scény. Pfestoze
veéfim, Ze antikolizni systém kvadrokoptéry takovy model vnitfné vyuZziva, z textu prace to neni pfili§ zfejmé.
Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi

Prezentacni Uroven predloZené prace 74 b. (C)
Struktura prace je logicka a kapitoly na sebe navazuji. Dobfe popisuje tvorbu antikolizniho systému a jeho
testovani (to by v8ak mohlo byt sofistikovanéjsi). V praci je obCas tfeba hledat souvislosti, coz sice udrzuje
¢tenare bdélého, ale mné napfiklad chvili trvalo pochopit vztah neustale zmifiovaného Tyra (hadam jméno stroje)
a parkrat zminéného AscTec Pelican (pfedpokladam vyrobce a typ).
Formalni uprava technické zpravy 72 b. (C)
Prace je vysazena s pomoci systému LaTeX, typograficky je na dobré urovni. Co se jazyka tyCe, je psana
slovensky, ale dle mého je na dobré drovni. Misty se objevuiji pfeklepy, které by veéfim kontrola pravopisu
odchytila. Nékteré obrazky by mohly byt viozeny v lepsi kvalité.
Prace s literaturou 83 b. (B)
Rozsah seznamu literatury je odpovidajici (slovy jedenact polozek) a je v ném nékolik kvalitnich publikaci. Ne
v8echny citace, a to pfedevsim ty na online zdroje, splifiuji normu. Pfevzaté mySlenky jsou dobfe odliseny od
vlastnich.
Realizacni vystup 84 b. (B)
Zafizeni jsem bohuZel nemél moznost vidét na zivo, ale pofizené video pro pfedstavu postaci. Zda se byt
dostatec¢né funkéni (ve fazi prototypu). V nékterych chvilich systém selhava, coz véak mize byt zplisobeno ne
Uplné Stastné fesenym prepinanim sonard na dodané kvadrokoptére ¢i sonary samotnymi. Systém spolupracuje
s ROS bézicim na onom &tyfrotorovém stroji. MnoZstvi zdrojovych kédd je spiSe mensi, jsou ale i tak dobre
strukturovany a v dilezitych ¢astech komentovany. Jako hlavni t&zisté prace vidim v testovani a ladéni parametrd
PID regulator(i a adaptaci systému pro jednotlivé faze letu.
Vyuzitelnost vysledku
Antikolizni systém pro tak slozité fiditelné stroje, jakymi jsou kvadrokoptéry jsou velmi dobry napad. Lze tak
ochranit jak stroj samotny pfed poskozenim, tak i majetek a zdravi lidi v okoli. V&fim, ze po lehkém redesignu
predevsim co do hardware (spolehlivost sonar(l a ¢etnost méreni) a po diikladném doladéni by mohl byt tento
systém realné vyuzitelny. Jeho velkou vyhodou ve srovnani napfiklad s laserovymi dalkomery je cena.
Otazky k obhajobé

1. Ve zpravé pfi testovani zabranéni narazu do prekazky berete v tvahu jako hlavni parametr uhel naklonu.

2. Co se ty€e prepinani mezi sonary, existuje jina vhodna platforma s dostate¢nym mnozstvim vstupd?

3. Dle testl kvadrokoptéra vzléta pres 50 sekund. Jaky je dlivod tohoto chovani?
Souhrnné hodnoceni 79 b. dobf¥e (C)
Implementace systému ovéfila funkénost myslenky vyhnuti se kolizi na zakladé meéreni ze sonard. Sytém v jeho
fazi prototypu povazuji za dostate¢né funkéni a doufam, Ze se bude nadale pokracovat v jeho vylepsSovani.
Student se potykal s celou radkou problém(, které vice ¢i méné Uspésné vyresil. Pro nedostatky v technické
zpraveé a drobné nejasnosti ohledné modelu okoli v&ak navrhuji hodnoceni C.
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