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1. Informace k zadani
Prace se zabyva méfenim rychlosti automobilli ve videu. Jedna se o naro¢néjsi praci, ktera byla zamérena na
pouziti znamych metod a jejich integraci do funkéniho celku v ROS (Robotic Operating System). Pro slozitost byla
prace ¢aste¢né spojena s tématicky podobnou praci R.Vopalenského (klasifikace automobild), tak Zze studenti
sdileli spole¢nou infrastrukturu systému, ve kterém implementovali vlastni bloky. Pan Hajek navic vyuZival nékteré
z vystupl prace pana Vopalenského - trajektorii a tfidu automobilu - a pouzival je pro uréovani rychlosti. Vystupem
prace je funk¢ni metoda kalibrace kamery integrovana v bali¢ku pro ROS.

2. Prace s literaturou
Literatura tykajici se pouzitych metod byla doporu¢ena vedoucim. Ostatni zdroje, obecné k méfeni rychlosti, si
student shanél sam na internetu.

3. Aktivita béhem feseni, konzultace, komunikace
Préce byla béhém roku pravidelné konzultovana a pan Hajek aktivné pracoval na feSeni. Na konzultace chodil
vétSinou dobfe pfipraven. Potize ob&as délalo jen pochopeni nékterych metod. Vice Usili mohlo byt vénovano
experimetovani a vyzkouseni rliznych pfistup k feseni.

4. Aktivita pfi dokonéovani
Prace byla dokoncena asi s tydennim predstihem.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni
Prace byla ve formé plakatu prezentovana na Excel@FIT.

6. Souhrnné hodnoceni dobfe (C)
Ugel prace - vytvoreni kompaktniho systému pro méteni rychlosti v ROS - byl spinén. A i kdyz pfesnost
implementované metody neni vysoka, praci hodnotim kladné.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické forme.

V Brné dne: 8. ¢ervna 2017



http://www.tcpdf.org

