
Vysoké učení technické v Brně
Fakulta informačních technologií

Hodnocení vedoucího diplomové práce
Student: Hájek Pavel, Bc.
Téma: Odhad rychlosti automobilů ve videu (id 18956)
Vedoucí: Juránek Roman, Ing., Ph.D., UPGM FIT VUT

1. Informace k zadání
 Práce se zabývá měřením rychlosti automobilů ve videu. Jedná se o náročnější práci, která byla zaměřena na

použití známých metod a jejich integraci do funkčního celku v ROS (Robotic Operating System). Pro složitost byla
práce částečně spojena s tématicky podobnou prací R.Vopálenského (klasifikace automobilů), tak že studenti
sdíleli společnou infrastrukturu systému, ve kterém implementovali vlastní bloky. Pan Hájek navíc využíval některé
z výstupů práce pana Vopálenského - trajektorii a třídu automobilu - a používal je pro určování rychlosti. Výstupem
práce je funkční metoda kalibrace kamery integrovaná v balíčku pro ROS.

2. Práce s literaturou
 Literatura týkající se použitých metod byla doporučena vedoucím. Ostatní zdroje, obecně k měření rychlosti, si

student sháněl sám na internetu.
3. Aktivita během řešení, konzultace, komunikace
 Práce byla běhěm roku pravidelně konzultována a pan Hájek aktivně pracoval na řešení. Na konzultace chodil

většinou dobře připraven. Potíže občas dělalo jen pochopení některých metod. Více úsilí mohlo být věnováno
experimetování a vyzkoušení různých přístupů k řešení.

4. Aktivita při dokončování
 Práce byla dokončena asi s týdenním předstihem.
5. Publikační činnost, ocenění
 Práce byla ve formě plakátu prezentovaná na Excel@FIT.
6. Souhrnné hodnocení dobře (C)
 Účel práce - vytvoření kompaktního systému pro měření rychlosti v ROS - byl splněn. A i když přesnost

implementované metody neni vysoká, práci hodnotím kladně.

 

Prohlášení: Uděluji VUT v Brně souhlas ke zveřejnění tohoto hodnocení v listinné i elektronické formě.

 

V Brně dne: 8. června 2017
.................................

podpis
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