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Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
Splnéni pozadavku zadani zadani spinéno
Vyty€ené zadani bylo spinéno.
Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Prace je v obvyklém rozsahu.
Prezentacni Uroven predlozené prace 70 b. (C)

Kapitoly na sebe navazuji logicky. Celkove je prace prehledné strukturovana. Je otazkou, zda by rozbor ovladace

Formalni uprava technické zpravy 70 b. (C)
Po formalni strance je prace v poradku.

Prace s literaturou 80 b. (B)
Literature je zvolena vhodné a v rozsahu potfebném pro Uspésné feseni zadaného ukolu.

Realizacni vystup 80 b. (B)

Realiza&ni vystup je zjevné funkeni. Redeni je dobFe pouzitelné mimo jiné i proto, Ze se sklada z hotovych
komponent se standardnim rzohranim.

Vyuzitelnost vysledku

Vysledky jsou velmi dobfe vyuzitelné v praxi a to nejen pfimo na fakulté, ale také v ramci komunity okolo ROS.
Otazky k obhajobé

1. Jaky ma vliv zapnuti realtime fizeni na kvalitu trajektorie? Jakou metodou by se dal vliv realtime planovani
vyhodnotit?

2. Byly hmotnosti a tenzory momentu setrvacénosti jednotlivych segmentd manipulatoru vypocitané nastrojem
URDF Exporter z modelu ovéfeny vici redlnému manipulatoru?

Souhrnné hodnoceni 78 b. dobf¥e (C)
Vypracované prace splnila zadani. Ponékud mi chybi srovnani chovani manipulatoru s a bez realtime fizeni.
Celkové prace budi dojem, Ze do ni nebylo investovano jakkoliv nadprimérné Usili.
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