Vysoké uceni technické v Brné
Fakulta informacnich technologii

Hodnoceni vedouciho diplomové prace

Student: Vyroubalové Jana, Bc.
Téma: LIDAR a stereckamera v lokalizaci mobilnich robot( (id 19330)
Vedouci: Orség Filip, Ing., Ph.D., UITS FIT VUT

1. Informace k zadani
Zadani této diplomové prace patfi k velice obtiznym, nebot v sobé spojuje mnoho veli¢in, které mohou negativné
ovlivnit vysledek prace a prodlouzit dobu fe$eni nebo i znemoznit dosazeni vytyéenych cild. A€koliv jsem naprosto
nemél vliv na vyslednou praci, mohu pouze konstatovat, Zze odevzdany text je vyborny.

2. Prace s literaturou
Studijni materialy ziskavala studentka samostatné a jejich volba je relevantni a dostate¢na k feSeni zadané
diplomové prace.

3. Aktivita béhem fesSeni, konzultace, komunikace
Studentka nebyla béhem feSeni komunikativni a jeji ¢innost byla vedoucimu skryta, neb své feSeni nekonzultovala.

4. Aktivita pfi dokonc¢ovani
Aktivitu pfi dokon€eni nemohu posoudit, nebot” jsem dostal praci k dispozici tésné pfed odevzdanim. ZvySenou
aktivitu jsem tedy nezaznamenal.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni
Prace byla publikovana a ocenéna na Excel@FIT.

6. Souhrnné hodnoceni velmi dobfe (B)
Pokud bych mél praci posoudit z hlediska obsahu, pak ji jednoznaéné hodnotim jako vybornou - text je dobfe
napséan a je mozné ho dale publikovat a o kvalitach svéddi i pozitivni ohlas ne Excel@FIT. Z pozice vedouciho jsem
v§ak nucen prihlédnout i k absenci komunikace. Alespori predlozeni finalni verze textu a pfedvedeni vysledk( ke
zhodnoceni vedoucim v rozumném terminu by mélo byt sou¢asti feSeni diplomové prace. Celkové tedy hodnotim
praci jako velmi dobrou.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zverejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.

V Brné dne: 26. kvétna 2017
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