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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
Zadani je obtiznéjsi z diivodu nutnosti nastudovani frameworku ROS a zplsob( zpracovani 3D mraéen bod.
Splnéni pozadavkl zadani zadani splnéno pouze ¢astec¢né

Zadani je sice po formalni strance spinéné, nicméné autorlv pfinos je naprosto minimalni. Vysledné aplikace
prakticky nedéla nic jiného nez Ze zavola nékolik funkci knihovny Octomap a jeji vystup ulozi do souboru. Body 4
a 5 zadani povazuji za nesplnéné, nebot kapitola technické zpravy Zhodnoceni se omezuje na jakési tabulky
porovnavajici velikosti blize nespecifikovanych 3D modell v rliznych formatech, popis pocitace na kterém
probihal vyvoj a nékolik snimk( aplikace Rviz se zobrazenym 3D modelem. Jakékoliv vyhodnoceni nebo diskuze
budouciho vyvoje v textu chybi.

Rozsah technické zpravy spliiuje pouze minimalni pozadavky
Technickéa zprava je na hranici minimalnich pozadavk( (20 normostran textu + cca. 11 normostran obrazk).
Prezentacni uroven predlozené prace 55 b. (E)

Prace je délena do tfi ¢asti. V prvni ¢asti autor popisuje riizné reprezentace prostorovych dat, zplsoby ziskavani
téchto dat a na zavér detekci chyb a pohyblivych objektl v datech ziskanych laserovym skenovanim. Vétsina
informaci v této kapitole je zminéna pouze povrchné bez hlubsiho ndhledu do sdélované problematiky. Druh&
¢ast prace zacina velice struénym popisem ovladani aplikace, nasleduje popis pouzitého senzoru, frameworku
ROS a knihovny Octomap a koné&i popisem vstupnich parametr( aplikace a vyétem funkci které autor ve své
praci pouzil. Posledni ¢ast nazvana Zhodnoceni pak bohuzel nema s vyhodnocenim prace nic spole¢ného.
Formalni uprava technické zpravy 55 b. (E)
Prace je psana ve slovensting, takZe jazykovou strdnku nejsem schopen pfili§ ohodnotit. Po typografické strance
bych vytkl nasleduijici:

* Jednopismenné predlozky a spojky na koncich radk

* Neocislované rovnice

» Text utikajici za hranici odstavce

* Nevhodné umisténé obrazky, kvili kterym vznikaji v praci "bila mista" (2.7, 2.12, 3.2 a dalsi)

* Odkazy na literaturu mimo vétu "za te¢kou"
Prace s literaturou 75 b. (C)
Autor cituje pfimérené mnozstvi literatury skladajici se prfedevsim z védeckych ¢lankd a knih. Ne v8echny z nich
jsou véak spravné citovany. U fady pramen( chybi ISBN/ISSN a vyskytuji se i dalsi chyby.
Realizacni vystup 45 b. (F)
Autor vytvoril jednoduchou aplikaci, ktera pomoci volani tfech funkci knihovny Octomap pfevede mra¢no bodU
na voxelovy 3D model, ktery uloZi do souboru. Cela aplikace ma cca. 300 fadkd C++ kddu, z ¢ehoz cca. 200
radki je zpracovani vstupnich argumentd, vypis napovédy a funkce které nejsou odnikud z kédu volany. Kéd
aplikace prakticky neobsahuje komentare. Podle napovédy programu a popisu v kapitole Navrh a implementace
je mozné za pomoci pfepinace nastavit zda ma ve vytvafreném 3D modelu probéhnout filtrace dynamickych
objektl, nicméné tento prepina¢ neméa na béh programu zadny vliv a vystup aplikace je vzdy stejny.
Vyuzitelnost vysledku
Aplikace nema ve stavajici podobné praktické vyuziti.
Otazky k obhajobé

Souhrnné hodnoceni 50 b. dostateéné (E)
Pan Jakabovi€ se chopil nelehkého zadani, které si nicméné extrémné zjednodusil pouzitim knihovny, ktera fesi
celé jadro jeho Ulohy. Technicka zprava obsahuje zasadni nedostatky, které byly popsany vyse. Z diivodu zde
uvedenych navrhuji hodnotit praci stupném E.
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