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1.

10.

Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
Cilem prace bylo navrhnout, zkonstruovat a zprovoznit robota s Ackermannovym podvozkem. Zadani je
prameérné obtizné.

Splnéni pozadavki zadani zadani spinéno
Zadani bylo splnéno ve vSech bodech.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Technicka zprava je v obvyklém rozmezi.

Prezentacni Uroven predlozené prace 85 b. (B)

Prace je spiSe praktického razu, prezentacni Uroveri technické zpravy je dobra, nékteré ¢asti ovSem nemaji
povahu technického textu, ale spise tutoriélu.

Formalni uprava technické zpravy 85 b. (B)
Po typografické a jazykové strance je prace, az na drobné preklepy, na dobré trovni.
Prace s literaturou 75 b. (C)

Literatura je vzhledem k tématu volena vhodné. Vyhrady mam pouze k nadmérnému pouzivani citace URL,
stacilo by citovat pouze hlavni stranku webu.

Realizac¢ni vystup 90 b. (A)
Realiza¢ni vystup je na vysoké urovni a plné funkéni.

Vyuzitelnost vysledku

Vysledny program Ize pouzit jako zaklad inteligentniho robota s Ackermannovym podvozkem.

Otazky k obhajobé

¢ Je program mozné nasadit na libovolného robota?
¢ Jak je zabezpeCena komunikace proti ztraté dat? Jaka je latence bezdratové komunikace?

Souhrnné hodnoceni 80 b. velmi dobfe (B)
Jedna se o prlimérné obtizné zadani, které bylo spinéno ve véech bodech. Vzhledem k nutnosti vyuZiti znalosti z
nékolika oborll a dobrému realizaénimu vystupu hodnotim préaci B/80.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto posudku v listinné i elektronické forme.
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