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1. Náročnost zadání průměrně obtížné zadání
 Cílem práce bylo navrhnout, zkonstruovat a zprovoznit robota s Ackermannovým podvozkem. Zadání je

průměrně obtížné.
2. Splnění požadavků zadání zadání splněno
 Zadání bylo splněno ve všech bodech.
3. Rozsah technické zprávy je v obvyklém rozmezí
 Technická zpráva je v obvyklém rozmezí.
4. Prezentační úroveň předložené práce 85 b. (B)
 Práce je spíše praktického rázu, prezentační úroveň technické zprávy je dobrá, některé části ovšem nemají

povahu technického textu, ale spíše tutoriálu.
5. Formální úprava technické zprávy 85 b. (B)
 Po typografické a jazykové stránce je práce, až na drobné překlepy, na dobré úrovni.
6. Práce s literaturou 75 b. (C)
 Literatura je vzhledem k tématu volena vhodně. Výhrady mám pouze k nadměrnému používání citace URL,

stačilo by citovat pouze hlavní stránku webu.
7. Realizační výstup 90 b. (A)
 Realizační výstup je na vysoké úrovni a plně funkční.
8. Využitelnost výsledků
 Výsledný program lze použít jako základ inteligentního robota s Ackermannovým podvozkem.
9. Otázky k obhajobě
 

Je program možné nasadit na libovolného robota?
Jak je zabezpečena komunikace proti ztrátě dat? Jaká je latence bezdrátové komunikace?

10. Souhrnné hodnocení 80 b. velmi dobře (B)
 Jedná se o průměrně obtížné zadání, které bylo splněno ve všech bodech. Vzhledem k nutnosti využití znalostí z

několika oborů a dobrému realizačnímu výstupu hodnotím práci B/80.

 

Prohlášení: Uděluji VUT v Brně souhlas ke zveřejnění tohoto posudku v listinné i elektronické formě.

 

V Brně dne: 8. června 2017
  .................................

podpis
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