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1. Informace k zadani
Jedna se o lehce nadpriimérné obtizné zadani, nebot obsahuje jak SW, tak i HW ¢ast. Zadani prace bylo spinéno.
2. Prace s literaturou
Byla poskytnuta zakladni literatura, zbytek si student obstaraval sam.
3. Aktivita béhem feSeni, konzultace, komunikace
Student byl aktivni v prlibéhu celého feSeni prace a na konzultace chodil pfipraven.
4. Aktivita pfi dokonc¢ovani
Prace byla sice dokonéena v relativnim pfedstihu, ale vzhledem k tomu, Ze podstatnou ¢ast tvofi HW, bylo by lepsi,
kdyby tato ¢ast byla vice otestovéna.
5. Publikaéni ¢innost, ocenéni

6. Souhrnné hodnoceni velmi dobfe (B)
Vzhledem ke studentovu aktivnimu pfistupu k praci a také vzhledem k jeji komplexnosti ji hodnotim stupném B.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zverejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.

V Brné dne: 8. ¢ervna 2017
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