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1. Informace k zadání
 Jedná se o lehce nadprůměrně obtížné zadání, neboť obsahuje jak SW, tak i HW část. Zadání práce bylo splněno.
2. Práce s literaturou
 Byla poskytnuta základní literatura, zbytek si student obstarával sám.
3. Aktivita během řešení, konzultace, komunikace
 Student byl aktivní v průběhu celého řešení práce a na konzultace chodil připraven.
4. Aktivita při dokončování
 Práce byla sice dokončena v relativním předstihu, ale vzhledem k tomu, že podstatnou část tvoří HW, bylo by lepší,

kdyby tato část byla více otestována.
5. Publikační činnost, ocenění
 
6. Souhrnné hodnocení velmi dobře (B)
 Vzhledem ke studentovu aktivnímu přístupu k práci a také vzhledem k její komplexnosti ji hodnotím stupněm B.

 

Prohlášení: Uděluji VUT v Brně souhlas ke zveřejnění tohoto hodnocení v listinné i elektronické formě.

 

V Brně dne: 8. června 2017
.................................

podpis
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