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1. Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani

Zadanie znaéne presahuje $tandardnu obtiaznost bakalarskej prace. Student musel nastudovat problematiku
3D tranformécii, modelu kamery, epipolarnej geometrie, 3D rekonstrukcie a implementovat funkény prototyp
aplikacie na PC.

2. Splnéni pozadavkl zadani zadani spinéno
Praca splfiiuje vSetky body zadania.

3. Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Rozsah technickej spravy zodpoveda Standardnému rozsahu bakalarskej prace.

4. Prezentaéni Groven piedloZené prace 70 b. (C)

Rozdelenie kapitol a navaznost je logicka, ale niektoré asti su napisané menej zrozumitel'ne a konzistentne.
Student pouziva nespravny preklad anglickych terminov "translation” (posun) ako "pfeklad”, "baseline" (baza)
ako "zakladni linie".

5. Formalni uprava technické zpravy 65 b. (D)
Praca obsahuje preklepy a formalne chyby. V texte sa objavuju neplatné referencie ([?], strana 6, 11) a chyby v
sadzani v Latexe, napr. v Algoritme 1. Rovnice na stranach 14 a 20 su necislované a totzné, len s inymi pouzitymi
symbolmi. VhodnejSie by bolo rovnicu €islovat  a v d'alSom texte na fiu odkazovat. V tabul’kach 6.1 a 6.2 by bolo
vhodné uviest jednotky.

6. Prace s literaturou 95 b. (A)
Uvedené zdroje su relevantné a aktualne. Na vSetky prevzaté Casti a obrazky su uvedené referencie.
7. Realizacni vystup 95 b. (A)

Vystupom prace je aplikacia refotografie funkéna na PC, ktora po kalibracii a inicializacii umoziuje navigaciu
uzivatel'a k miestu z ktorého bola vyfotografovana referenéna fotografia. Sucastou vystupu je aj zaklad aplikacie
pre zariadenia so systémom Android.
8. \Vyuzitelnost vysledku
Praca vyuZiva existujuce rieSenia a algoritmy, kopiruje postup ¢lanku uvedeného v zdrojoch. Prakticky vyuzitelné
je pre fotografov, ktori potrebuji najst miesto z ktorého bola vytvorena referenéné fotografia.
9. Otazky k obhajobé
e Uvadzate, Ze relativny odhad pozicie sa stava nestabilny v pripade dosiahnutia ciel'ovej pozicie. Mohli by
ste podrobnejSie vysvetlit ako tato nestabilita nastava, a ako by sa to dalo riesit'?
* Preco pouzivate SURF s obmedzenim na len 1000 bodov pri vyhl'adavani kl'i¢ovych bodov v obraze?
10. Souhrnné hodnoceni 85 b. velmi dobfe (B)
K splneniu zadania bolo potrebné nastudovat’ problematiku 3D tranformacii, modelu kamery, epipolarnej
geometrie, 3D rekonstrukcie, €o vzhl'adom na bakalarsku pracu povazujem za obtiaznejSie zadanie.
Praca obsahuje niekol'ko faktualnych nepresnosti. Formalna Uprava ma taktiez niekol'’ko nedostatkov a
preklepov.
Vysledna aplikdcia umoZzniuje navigaciu uzivatel'a na miesto vyhotovenia referen¢nej fotografie. Z dévodu
narocného zadania, aj napriek nedostatkom v technickej sprave hodnotim pracu znamkou B.
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