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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
Zadani vyzaduje znalosti z nékolika oblasti -- kromé reSerSe a softwaru je soucasti prace i vyroba hardwaru a
mechanickych soucasti.

Splnéni pozadavki zadani zadani spInéno s vaznymi vyhradami

* ReserSe (bod 2 zadéani) je velmi stru¢na (jedna véta pfi popisu jednotlivych zafizeni).

e Navrh (bod 3 zadani) je popsan pouze pomoci nékolika poznamek v popisu hotové realizace.

* Funké&nost realiza¢niho vystupu (bod 5 zadani) neni popsana v technické zpravé. Funk&nost byla
demonstrovana nazivo pfi ovladani robota RUDA, toto je zaznamenano na videu v pfilozeném DVD.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Prace obsahuje zbyte¢né pasaze (nékolik stran o principu 3D tisku, dvé stranky pojednavajici o vyméné
vypinace a konektoru na vyvojové desce, popis 12C sbérnice apod.), naproti tomu nékteré ddlezité informace
chybi.

Prezentacni uroven predlozené prace 65 b. (D)

e Pocatecni kapitoly jsou vénovany popisu existujicich zafizeni a pouzivanych senzor(l. Tato ¢ast je dobre
pochopitelna.

» Nasleduje popis hardwarové a softwarové realizace -- tyto kapitoly nemaji logickou strukturu. Popis
zacina vyrobou obalu pomoci 3D tisku, aniz by ¢tenar védeél o vnitfnim usporadani, az pak nasleduji
pouzité senzory a mikrokontrolér.

 V ¢asti o softwaru je pomichan popis jednotlivych ¢asti zdrojového kédu s navodem k ovladani vyrobku.

Formalni uprava technické zpravy 55 b. (E)
Uprava zpravy je $patna:

e student nepouzil pfedepsanou $ablonu

* pouziva zvétSené fadkovani

* gasto zlistava prazdné misto na konci stranky, ackoliv text na dalsi strance pokracuje

* na obrazky neni odkazovano z textu

¢ negativné hodnotim velké mnozstvi obrazk(, protoZe narusuji plynulost textu
Prace s literaturou 50 b. (E)
Bibliografické citace:

» Cislovani referenci v seznamu literatury neodpovida ¢islovani odkazu v textu!
» Casto chybi dllezita pole v citaci, nékdy chybi i nazev dila (je tam pouze http adresa online zdroje a
datum citace).

Vybér pramen(:

* student cituje pfevazné datasheety a manualy. Toto neni na zavadu v reSersni ¢asti zpravy, ale ve zbytku
textu bych o¢ekaval vybér hodnotnéjsi literatury.

Vétsinou Ize rozliSit prevzaté prvky od vlastnich vysledkd.

Realizac¢ni vystup 100 b. (A)
Vytvorené zafizeni je plné funkéni, bylo mi osobné prfedvedeno pfi ovladani robota RUDA.

Vyuzitelnost vysledku

Cilem prace je vytvofit nové zafizeni (snima¢ gest ruky). Vytvofené zafizeni je piné funkéni.

ProtoZe vystupem ze zafizeni je stav senzor(, je zafizeni véeobecné pouzitelné (po doplnéni rozhrani na
ovlddaném pfistroji).
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9. Otazky k obhajobé
1. Jaké odborné studijni prameny jste pouzil?
2. Je vytvorené zafizeni pfimo pouzitelné k uc¢elim popsanym v zavéru prace (ovladag virtualni reality,
ovladani robotl, preklada¢ znakového jazyka), nebo je jesté nutné néco doplnit?
3. Jaké jsou finan¢ni naklady na vyrobu tohoto zafizeni?

10. Souhrnné hodnoceni 55 b. dostatecné (E)
S ohledem na ubohou technickou zpravu, tak navzdory vynikajicimu realizaCnimu vystupu navrhuji hodnoceni
stupném E.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto posudku v listinné i elektronické forme.
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