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Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani

Splnéni pozadavki zadani zadani téméf spInéno s drobnymi vyhradami
Zadani Ize formalné pokladat za splnéné, vyhradu mam pouze k bodu 2, z néhoz sice neni patrné, jakym
prostfedkim by se mél student vénovat, nicméné z povahy prace bych o¢ekaval, Ze bude reSerse zamérena
pravé na prostrfedky umoziujici simulaci autonomniho fizeni vozidel. V textu je tento bod realizovan jen velmi
struénou sekci 3.4, kterd zminuje dveé obecna simulacni prostfedi zalozena na technologii JavaScript a jedno
prostredi pro Matlab. Student nakonec implementoval vlastni simulacni prostiedi.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi

Prezentacni uroven predlozené prace 55 b. (E)
Prace shrnuje zakladni fakta o dané problematice formou dobfe pochopitelnou i pro neznalého ¢tenére.
Nezachazi do pfilisnych detailll, vée je omezeno na slovni popis, pfipadné na zakladni matematické vztahy

z oblasti kinematiky.

Prezentace vysledk(l dava tusit, ze systém umozriuje vizualizaci priibéh( simulace, vypocet zakladnich
ukazatel(l, sledovani a identifikaci kolizi.

Pomérné nejasné je vyhodnoceni simulacnich experimentd, kdy vysledky prezentuji pouze grafy zavislosti
rychlosti na ¢ase a to nejspise pro jednotlivé "traces" - nezavislé simulaéni béhy? Neni definovan pojem "trace".
Jak je napfiklad mozné, Ze prlimérna rychlost na obr. 6.3 se v ¢ase méni? Dale nevidim pfinos realizace "box
plotd" (obr. 6.4), kde jsou pravdépodobné jen prepocitany vysledky z jednotlivych béhd, ale opét neni jasna
interpretace téchto vysledkl, zejména pokud je dale uvedeno, Ze fada uvazovanych scénard méla
deterministicky charakter. Od ¢eho jsou tak odvozeny statistické ukazatele box plotli? Ke kterym scénarlim patfi
grafy na obr. 6.3 a2 6.4?

Ostatni vysledky se vénuji pouze sdéleni po¢tu detekovanych kolizi a to formou tézko interpretovatelného grafu
na obr. 6.12 a poloprazdné tabulky 6.1. na str. 44.

Z néjakého divodu je vétsina grafll podivné zdvojend a neni moc jasné, co ma ukazovat spodni ¢ast obrazk( -
konkrétné obr. 6.3, 6.6, 6.12, 6.13.

Formalni uprava technické zpravy 68 b. (D)
Formalni droveri je rozumna, text obsahuje mensi mnozstvi drobnych anomalii. Chybi ale odkazy na obrazky

a tabulky z textu, je nutno si domysSlet, k éemu se ktery objekt vztahuje. V tabulce 5.1 je uvedena chybna
jednotka zrychleni (m/s).

Prace s literaturou 60 b. (D)
Pfevazné jsou citovany internetové zdroje tykajici se pouzitych vypocetnich technologii a nékterych oblasti
autonomnich vozidlech. Postradam zde redersi tykajici se sou¢asného stavu vyzkumu v této oblasti (tj. odkazy na
technické zpravy, konferenéni a Casopisecké odborné &lanky apod. - nemusi byt pfimo spjato s konkrétnimi
vyrobci, vhodné jsou i teoretické studie, feseni dil¢ich problémd, prehledové ¢lanky atd.).

V sekcich 4.2 a 5.2, popisujicich navrh a implementaci kliCovych technik autonomniho fizeni, postradam odlieni
vlastniho pfinosu od jiz znamych technik. Pfedpokladam, ze na té drovni, ktera byla v praci rozpracovana, jsou
uvedené algoritmy jiz vyvinuty a nékde publikovany.

Realizacni vystup 55 b. (E)
Student vytvofil simulaéni prostfedi a jednoduchy simulaéni model autonomniho vozidla v prostfedi JavaScript.
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Dle mého nazoru mohl byt realiza¢ni vystup mnohem hodnotnéjsi, kdyby byla provedena fadnéa reSerSe vhodnych
simulaénich nastroji (mimo téch zaloZzenych JavaScriptu) a stavu vyzkumu v této oblasti. Implementace celého
vlastniho simula¢niho prostfedi dovolila zvladnout opravdu jen zjednoduSené feSeni. Pouziti JavaScriptu mné

v této doméné nepfijde pfilis vhodné.

Dale je nutno podotknout, Zze prezentované vysledky vychazi pouze z uméle generovanych situaci, které jsou
dobfe popsatelné a analyzovatelné metodami zpracovani obrazu (napf. detekce kolize hledanim prisecik(
Usecek), coz jsou vlastné idealni podminky. Neni znamo, jak by navrzené algoritmy pracovaly nad daty
z redlnych senzord.
Vyuzitelnost vysledku
V soucasné podobé Ize vysledky vyuZit pouze pro zakladni demonstraci problém( a principl autonomniho fizeni.
Otazky k obhajobé

1. M0zZete objasnit dlivody volby prostfedi JavaScript?

2. Prosim, na pfikladu obr. 6.3 objasnéte, jak byly vypocéteny jednotlivé hodnoty / pribéhy, co nam fikaji

k vysledkdm simulaci a ke kterému scénéfi se toto vztahuije.

3. Jaka je vypocetni naro¢nost simulaénich experiment(?

4. Jaké jiné veli¢iny by bylo vhodné vyhodnotit kromeé téch v praci uvedenych?
Souhrnné hodnoceni 59 b. dostateéné (E)
Jedna se o aktualni a ne zcela trivialni téma, které by si dle mého nazoru zaslouzilo i na této zjednodudené urovni
preciznéjsi implementaci, ktera by pfipadné usnadnila propojeni s jiz existujicimi technikami, a vyhodnoceni
vysledkd. V souc¢asné podobé jsou ziskatelné poznatky pomérné omezené. Vzhledem k malému rozsahu ¢&i
absenci nékterych ¢asti a horsi prezentacni strance hodnotim stupném E - dostate¢né.
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