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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
| kdyZ bylo tfeba v pfipadé této diplomové prace zaméfené na simulaci autonomniho vozidla v prostfedi UPPAAL
zavést mnoha zjednodusSeni Ci abstrakci redlnych skute€nosti, stale se jedna o pomérné komplexni problém.
Splnéni pozadavkl zadani zadani spinéno
Jednotlivé pozadavky zadani byly spinény. Drobnou poznamku Ize vznést snad jen ve spojitosti s bodem 2)
zadani, kdy reSersi prostfedk( pro vypocetni modelovani realnych systém( nelze povaZovat za pfili$ detailni.
Nicméné dopad na praci jako takovou je minimalni.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi

Prezentaéni Uroven pfedloZené prace 85 b. (B)
Technickd zprava k této diplomové préci je ¢lenéna do celkem 7 kapitol, které v pfiméfeném rozsahu pokryvaji
teoreticka vychodiska projektu, tak i navrh samotného simula¢niho modelu v&etné ovéfeni jeho vliastnosti.
Navaznost jednotlivych kapitol je na dobré drovni a v textu se neni problém zorientovat.
Formalni uprava technické zpravy 65 b. (D)
Naprosta vétsina doprovodnych obrazki pouzitych v technické zpravé mi pfijde ponékud vétsi, nez by bylo
potfeba. Navic tyto jsou i ponékud rozostieny, pfipadné se projevuji pixelové artefakty. Kromeé toho pro vysazeni
ukazek zapisu dotazl v prostifedi UPPAAL nebyl pouzit zcela idealni font a nékteré tyto vypisy po vysazeni
plsobi mirné rozhozenym dojmem (napf. vypis 6.12 &i 6.12).
Prace s literaturou 90 b. (A)
Prezentovany vybér informacénich pramen( Ize povazovat pro Ucely tohoto projektu za zcela vyhovujici.
Reference na odbornou literaturu, védecky zaméfené ¢lanky i technickou literaturu vhodné pokryvaji jednotlive
oblasti, kterymi se bylo tfeba pfi vypracovani tohoto projektu zabyvat. V technické pravé jsou tyto zdroje zadné
citovany.
Realizacni vystup 75 b. (C)
Jedna se o pomérné solidné zpracovany model autonomniho vozidla v prostfedi UPPAAL. Kromé toho jsou
vlastnosti tohoto modelu ovéreny i prostifednictvim pravdépodobnostné orientovanych dotaz(, které naznaduiji
jeho korektni chovani. Z technické zpravy jsem v8ak nabyl dojmu, Ze jizda vozidla je simulovana pouze na
rovném Useku cesty bez nahodilych udalosti typu vyhybani se pfekazce a podobné.
Vyuzitelnost vysledku
Dosazené vysledky jsou zcela jisté pouzitelné coby demonstracéni pfiklad v kurzu zaméfeném na modelovani
a simulace. Pro realné pouziti by bylo tfeba doplnit nékteré z uvadénych prvk(, které souc¢asna verze modelu
postrada.
Otazky k obhajobé

1. Pokud by v systému UPPAAL existoval systém modelujici chovani brzdového systému vozidla, bylo by

mozné jej zaclenit do vami vytvofeného feSeni? Jaké zmeény by bylo tfeba provést?
2. MUzete prosim uvést néjaké dalsi priklady prostfedi ¢i nastrojl pro modelovani jizdnich vlastnosti vozidel,
at uz autonomnich ¢&i tradiCnich s fidicem, a stru¢né je charakterizovat?

Souhrnné hodnoceni 75 b. dob¥e (C)
Pfi celkovém pohledu se jedna o solidné zpracovanou diplomovou praci, kdy dosazené vysledky naplfiuji
pozadavky stanovené zadanim. S ohledem na vySe uvedené skute¢nosti pak navrhuji souhrnné hodnoceni
stupném C - dobfe, 75 bodu.
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