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1.

10.

Naroc¢nost zadani znacéné obtizné zadani
Zadani hodnotim jako znaéné obtizné pro bakalarskou praci. Vyzaduje kombinaci znalosti z oblasti fyziky

a z modelovani systému.

Splnéni pozadavku zadani zadani spinéno
Zadani povazuji za splnéné. Jako drobné odchyleni od zadani by bylo mozné brat vlastni abstrakci systému ESP.
Tento systém pracuje v soucinnosti s dalSimi systémy (ABS, ASR) a jeho chovani je odvozeno ze zakladnich
parametrl méfitelnych za jizdy (viz obr. 3.10). Takovyto systém obsahuje fadu riiznych pfepoctd a koeficientd,
které byly ziskany experimentalné a které jsou soucasti intelektualniho vlastnictvi vyrobct této fidici techniky.
Proto je takovy systém obtiZzné realizovatelny a autor ve svém fyzikalnim modelu pocita s nékterymi parametry,
které nejsou v redlném provozu zndmé a jsou odvozené na zakladé empirickych vzorcl. Toto odchyleni véak
povazuji za pfijatelné a odlivodnéné.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Rozsah prace je v obvyklém rozmezi a obsahuje vSechny dilezité informace.
Prezentaéni uroven predloZzené prace 90 b. (A)

Prace ma logickou strukturu, kapitoly na sebe vhodné navazuji a jadro prace je, zejména diky kapitole 3, snadno
pochopitelné.

Formalni uprava technickeé zpravy 90 b. (A)
Prace je psana spisovnou ¢estinou a je témér bez chyb.
Prace s literaturou 70 b. (C)

Prace vychazi zejména z publikaci popisujicich fyzikalni chovani automobilu. Tyto publikace jsou fadné
odkazovany v textu. Nicméné zdroje [1]-[7] neodkazuji na konkrétni publikaci (v tomto pfipadé webovou stranku),
ale na samostatny obrazek, ktery byl na néjaké strance pouzity, coz neni spravne.

Realizacni vystup 85 b. (B)
Autor realizoval model chovani systému ESP v rozhrani programu UPPAAL. Simuloval chovani fidi¢e, ktery se
zacne néjak chovat pfed viezdem do zatacky o pfedem daném polomeéru. Implementoval zjednoduseny fyzikalni
model chovani automobilu pfi prijezdu zatackou.

Vlastni implementace fyzikalniho modelu je roz8ifena o model chovani fidi¢e, motoru a podobné. Tyto modely
jsou nékdy pomérné hodné zjednodusené a vede to k takovym situacim, Ze fidi¢ mlze soucasné pridavat plyn i
brzdit. Nicméné se studentovi podafrilo ukazat, ze koncept pfibrzdovani kol v zata€ce ma smysl, coz bylo i cilem
této prace.
Vyuzitelnost vysledku
Autorovi se podafilo v netradi¢nim modelac¢nim prostfedi ukazat, ze koncept ESP funguje. Prace by se dala
povazovat za zaklad komplexniho modelu elektronickych podplrnych systém.
Otazky k obhajobé

1. Cim se odliSuje v4$ model od reainé implementace systému ESP?
Souhrnné hodnoceni 88 b. velmi dobfe (B)
Vzhledem ke kvalitni reSer$ni praci v oblasti elektronickych podplrnych systému automobilu, kombinaci znalosti
z oblasti modelovani a fyzikalnich model navrhuji hodnoceni stupném B.

Prohladeni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto posudku v listinné i elektronické formé.
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