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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
Naroc¢nost zadani spociva hlavné v mnozstvi faktor( ovliviiujicich vysledky fizeni, které je obtizné presné mérit.
Netrivialni problém predstavuje samotné experimentalni ladéni zvolené metody.

Splnéni pozadavku zadani zadani spinéno
Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Prezentacni Uroven predloZené prace 65 b. (D)

Prace je vétSinou organizovana vyhovujicim zplisobem az na nasledujici aspekty:

Popis v sekci 2 obsahuje zbyteéné Easti (podrobné popisy fady komponent, které nakonec nebyly vyuzity),
nadbyte¢né povaZzuiji téZ vysveétlovani principl obecné znamych prvk (PWM, box-plot grafy).

Neékteré prvky jsou zminény dfive nez jsou uvedeny (napf. tvary pouzitych trati).

Dulezité ¢asti (algoritmus mapovani trati a algoritmus Fizeni vozidla v sekci 3.2) se mirné li§i od podoby, ktera
byla nakonec implementovana a popsana v sekci 3.3.2). O¢ekaval bych spiSe prehledné predstaveni
nejvykonnéjsich variant.

Obecné mi pfijde, Ze fada podstatnych faktd je formulovana dosti vagné namisto uvedeni jednoznaéné definice
(napf. méreni ujeté vzdalenosti, konstanty X a VY, "které Ize ziskat experimentovani." nebo pojem "pocitadlo
priichod(" v sekci 3.2.3). CtenéF si tak musi sam domyslet konkrétni vyznam v kontextu daného problému.
Formalni uprava technické zpravy 70 b. (C)
Prace obsahuje pomérné dost gramatickych chyb (zejména chybné interpunkce), méné preklepd.

Vyskutuji se i faktické nepfesnosti, napf.:
- zfejmé nerealné hodnoty ota¢ek motor(i uvedené na str. 11 (opravdu az 56000 za minutu),
- na obr. 3.13 dole chybi Sipka od neplatici podminky "Zrychleni <= 500"

Prace s literaturou 90 b. (A)
Literatura je volena adekvatné feSenému tématu a na pfisluSnych mistech citovana.
Realizacni vystup 85b. (B)

Implementace vyuziva podplrnych knihoven z volné dostupného repertoaru doplrikl k platformé Arduino.
Funkénost byla pfedvedena ve formé videa z testovaci jizdy pofizeného béhem Feseni.

Student vyresil netrivialni problém a implementoval cilové algoritmy na zakladé mnozstvi experimentd, které pro
tento Ucel navrhl. Zpracovani vysledku je peclivé, namérené hodnoty jsou vétsinou v souladu s predpoklady,
popis experimentd a komentar k vysledkdm je podrobny a srozumitelny.

Za drobny nedostatek Ize povazovat pomérné fidce komentované zdrojové kody.

Vyuzitelnost vysledku
Vysledky jsou vyuzitelné pro dalsi studium Fizeni soutéznich modelll na autodrahach, pfipadné dale uplatnitelné
pro ucast v relevantnich soutézich.
Otazky k obhajobé
1. Jak pfesné probihalo rozpoznani ujetych kol? Pouze na zakladé ujeté vzdalenosti nebo bylo doplnéno jinym
senzorem?
2. Co pfesné znamenaji hodnoty ve strukturach mapuijicich drahu na obr. 3.5 (str. 24)?
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3. Co si myslite 0 moZnosti ndhrad brzdéni jizdou setrvanosti v mistech, kde by to bylo vhodné (napf. méné
prudké zatacky)?
10. Souhrnné hodnoceni 75 b. dobfe (C)
S pfihlédnutim k naro€nosti zadani a zdafilému realizac¢nimu vystupu hodnotim celkové praci stupném C
vzhledem k fadé nedostatkl v textové ¢asti.

Prohladeni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto posudku v listinné i elektronické formé.
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