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Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani

Splnéni pozadavki zadani zadani spInéno s podstatnym rozsifenim
Zadani bakalafské prace bylo spinéno v pIném rozsahu. Nad rdmec zadani student implementoval optické
trekovani pomoci aktivnich majaku, které vyuzil pro detekci zasahu.
Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Technickéa zprava je v obvyklém rozsahu. Nékteré ¢asti teorie jsou vSak rozebrany zbyte¢né podrobné (napfiklad
popis principu a ¢innosti elektromotoru zabira 12 vysazenych stran), na druhou stranu napfiklad popis algoritmu
PnP pro nalezeni transformace z 2D zobrazeni do 3D scény by mohl byt zpracovan Iépe a rozsifen o popis
pouZzivanych metod.
Prezentacni uroven predlozené prace 60 b. (D)
Pro &tenare je prace celkové hire ¢itelna a vyzaduje vétsi Usili pro pochopeni textu. Struktura prace je ale dobra,
jednotlivé kapitoly na sebe logicky navazuji a jsou dobfe strukturovany. Pouzité obrazky nazorné prezentuji
popisované objekty.
Formalni uprava technické zpravy 60 b. (D)
Hlavné v teoretické ¢asti se vyskytuji v textu pfili§ velké mezery zplisobené Spatnym vysazenim textu. Pouzité
obrazky jsou ob&as zbyteéné velké, pfipadné Ize vysazet vice obrazk( vedle sebe. Clen&ni do odstavcil neni
vhodné, student Casto pouziva velmi kratké odstavce za sebou, které by bylo mozné spoijit do jednoho. Po
jazykové strance je text v pofadku.
Prace s literaturou 75 b. (C)
Praci s literaturou povazuji za dobrou. V praci je ¢erpano celkem z 19 zdroj(l, a to pfedevsim odbornych knih,
uzivatelskych pfiru¢ek a dokumentaci produktd.
Realizacni vystup 80 b. (B)
Realiza¢nim vystupem je model tanku bezdratove ovladany pomoci poéitace. Model umozriuje provadét souboje
s jinymi a vyhodnocovat zasahy pomoci optické detekce.
Vyuzitelnost vysledku
Jedna se o praci kompilaéniho charakteru.
Otazky k obhajobé

¢ Proc¢ bylo pro fizeni modelu tanku pouzito Raspberry Pl i Arduino; nestagilo by pouzit pouze Raspberry Pl

a napojit servomotory a ovladani LED diod na jeho GPIO piny?

Souhrnné hodnoceni 75 b. dobfe (C)
Student vytvofil dobrou praci, textovou ¢ast srazi horsi Citelnost a typografické chyby, realizani ¢ast je vSak
velmi zdafila. Velmi kladné hodnotim rozSifeni prace o optickou detekci zasahu. Proto navrhuji celkové
hodnoceni C.
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