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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
planovani pohybd robotického manipulatoru student vyuZil experimentalni platformu ARTable, coz vyzadovalo
proniknuti do zdrojovych kédl tohoto systému, k némuz neexistuje kompletni dokumentace.

SplInéni pozadavku zadani zadani spinéno

Rozsah technické zpravy spliiuje pouze minimalni pozadavky
Prestoze technicka zprava nedosahuje obvyklého rozsahu, je v ni dostate¢né popsano vse nezbytné pro
pochopeni prace.

Prezentaéni Uroven pfedloZené prace 80 b. (B)
Technickd zprava mé klasickou strukturu: Teorie - Navrh - Implementace - Testovani. Jednotlivé kapitoly na
sebe logicky navazuji a prace je ¢tiva. V implementacni nebo testovaci ¢asti mi ovéem chybél néjaky
demonstracni pfiklad, ktery by prezentoval, jak se pomoci implementovaného rozhrani da vizualné vytvofit néjaky
ten jednoduchy program pro robota.

Formalni uprava technické zpravy 70 b. (C)
V technické zpravé se vyskytuji obéasné preklepy a obcasné pouziti spojovniku namisto pomic¢ky. Na vétSinu
vloZzenych obrazkl se autor v textu nikde neodkazuje. Jinak je prace po formalni strance na standardni Grovni.
Prace s literaturou 80 b. (B)
Ackoliv je seznam pouzité literatury trochu atly, obsahuje kvalitni zdroje, kde je pouze jediny z nich online zdroj
odkazujici na dokumentaci pouzité knihovny.

Realizacni vystup 85b. (B)
Autor rozsifil stavajici uzivatelské rozhrani systému ARTable, promitané na stil s dotykovou vrstvou, 0 moznost
vytvaret nové programy pro robota PR2 prostfednictvim vizualniho programovani. Implementovany zplisob
vizualniho programovani je intuitivni a vhodné vyuziva vizualnich prvk{ po celém stolu. Vysledné rozsifeni je
funkéni a bude do systému ARTable integrovano jako jeho oficialni sou¢ast. Jedinou vytku mam k uzivatelskému
testovani, kde autor mohl, kromé& méfeni Easu provedeni jednotlivych Uloh respondenty, pouZit i néjakou metriku,
ktera by zhodnotila celkovou pouzitelnost implementovaného uzivatelského rozhrani (napf. SUS, UEQ).
Vyuzitelnost vysledku

Implementované rozsifeni umozriujici tvorbu robotickych programd v systému ARTable bude vyuzivano v ramci
aktivit vyzkumné skupiny Robo@FIT.

Otazky k obhajobé

Souhrnné hodnoceni 80 b. velmi dobfe (B)
Pan Ling smyslupIné rozsifil stavajici systém ARTable o moznost sestavovat programy pro robota pfimo na
interaktivnim stole. Vzhledem k obtiznéjSimu zadani a vySe zminénym pfipominkam jej hodnotim stupném B.
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