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1. Informace k zadani
Zadani rozsifuje moznosti platformy ARTable (interaktivni stdl s kolaborativnim robotem PR2, vyvijeny skupinou
Robo@FIT) o snadnou tvorbu robotickych programd s vyuzitim metod vizualniho programovani. Z ddivodu nutnosti
prace s komplexnim frameworkem ROS a platformou ARTable, jez postrada témér jakoukoliv dokumentaci,
hodnotim zadani jako obtiZznéjsi.

2. Prace s literaturou
Student si literaturu vyhledaval pfevazné sam.

3. Aktivita béhem fesSeni, konzultace, komunikace
Student pracoval pfedevsim samostatné, nicméné své feSeni konzultoval a poznamky vedouciho do své prace
priibézné zapracovaval. Na konzultace chodil pfipraven.

4. Aktivita pfi dokonéovani
S blizicim se terminem odevzdani se Umérné zvySovala i aktivita studenta, ktera byla z po¢atku spiSe nizsi.
Prestoze byla technicka zprava dokoncovana ve spéchu byl jeji obsah konzultovan a poznamky zapracovany,
nicméné na dlikladnou konzultaci Uplné finalni verze textu jiz ¢as nezbyl.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni

6. Souhrnné hodnoceni velmi dobfe (B)
Pan Ling se dobfe zhostil nelehkého Ukolu a pres mirné nizsi aktivitu v priibéhu prace je vysledné feseni kvalitni
a bude vyuzito pfi dalSim vyzkumu na platformé ARTable.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zverejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronicke formé.

V Brné dne: 29. kvétna 2019

Kapinus Michal, Ing.
vedouci prace
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