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1. Informace k zadani
Prace byla zadana ve spolupraci s firmou Kinali. Zadani pfedpoklada nastudovani metod pocitacového vidéni
a préaci s robotickym systémem. Vytvorené feSeni je funkéni a bude pouzité v ramci projektu Test-it-off.
2. Prace s literaturou
Student si literaturu obstaraval samostatné.
3. Aktivita béhem feSeni, konzultace, komunikace
Aktivita studenta byla zejména v zimnim semestru nizsi, zvySovat se zacala spiSe az s blizicim se terminem
odevzdani. Na domluvené schiizky nicméné chodil véas a pfipraven. Technické aspekty prace student konzultoval
predevsim s konzultanty z firmy Kinali.
4. Aktivita pfi dokonc¢ovani
Aplikagni feSeni i technickd zprava byly dokon€ovany na posledni chvili, pfesto byl text konzultovan. Vétsina
poznamek se dostala do finalniho textu, jeho definitivni podoba jiz ale z €asovych dlivodl konzultovana nebyla.
5. Publikacni ¢innost, ocenéni

6. Souhrnné hodnoceni dobie (C)
Pan Uhlif odved! standardni préci a jeho FeSeni bude vyuZzito ve spole€ném projektu FIT a Kinali podpofeného
MPO.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.

V Brné dne: 6. ¢ervna 2019
Kapinus Michal, Ing.
vedouci prace
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