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1.

Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
Jedna se o &isté praktické implementacéni téma z oblasti vestavénych systém(l. Celkoveé jej povazuji za prdmérné
obtizné, jelikoz nevyzZaduje aplikaci technik nad ramec béznych dovednosti z oblasti navrhu SW a HW. Vyjimkou
mUze byt snad jen nutnost studia prislusné problematiky z oblasti astronomie a prislugnych existujicich

firmwaru pro existujici prototyp vestavéné platformy (ovladaci rozhrani pro PC, fidici program pro MCU a obvody
pro FPGA), ktery poskytuje pozadovanou funkcionalitu.

Splnéni pozadavkl zadani zadani spinéno s drobnymi vyhradami
Byla provedena reserse zakladnich typl montaZzi dalekohled(, popsany nezbytné fyzikalni principy a v ramci
uvodnich kapitol zpracovana studie na toto téma (tj. spinény body 1 a 3 zadani). Byl navrZzen koncept fidici
jednotky na bazi MCU, FPGA a nékolika externich fadi¢ll, navrzeny a implementovany pfislusné ¢isti firmwaru
pro fizeni krokovych motort dle pozadavk( zvoleného paralaktického typu montaze (spinény body 2 a ¢asteéné
4).

Vyhodnoceni funkce systému bylo provedeno dle bodu 4 pouze na Urovni samotného firmwaru a to pozorovanim,
zda se krokové motory otaci dle oCekavéani. Formalné tedy je mozné tento bod povazovat za spinény. Fakticky
vzhledem k tématu prace, tfebaze chipu vyssi naro€nost tohoto Ukolu, bych vSak oCekaval zahrnuti alespori
zjednoduseného ovéreni takto fizené montaze vCetné dalekohledu, kde by se ukazala spravnost funkci
implementovanych dle algoritm( pouzivanych v astronomii a schopnost systému realizovat poZzadované akce.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Hlavni ¢ast textu ma obvykly rozsah, nezanedbatelnou slozku tvofi podrobné pfilohy obsahujici zejména
dokumentaci k navrzené fidici jednotce.

Prezentacni uroven predlozené prace 70 b. (C)
Text je celkové dobfe pochopitelny, az na nékteré vyjimky:

Neni napf. pfesné definovan pojem rampovani, uvedeny v sekci 3.5.3, o jeho vyznamu je mozné se blize dogist
az v sekci 4.5.6.

Ackoliv je navrh firmware podrobné popsan textem, prace postrada podrobna schémata navrhu, ktera by méla
byt soucasti technické dokumentace. Jediné schéma je na str. 12, to v8ak zobrazuje pouze blokové propojeni
hlavnich ¢asti na vySSi drovni abstrakce.

Nejasné je dale pouziti / ndvrh ovladaCe zminéného v sekcich 3.4.1 a 3.4.2.

Formalni uprava technické zpravy 80 b. (B)
Jazykoveé je prace na dobré Urovni, az na mensi mnozstvi gramatickych chyb. Vyhradu mam k absenci odkaz(l
na obrazky z textu, coz vede na nutnost domyslet si, k Cemu dany obrazek patfi. Nékteré odkazy jsou zmatené,
napf. v popisku obrazku 3.1 (str. 12) nebo na str. 13 prvni véta sekce 3.2.2.

Prace s literaturou 70 b. (C)
Soucasti referenci jsou pfedevsim technické listy pouzitych komponent a literatura, na niz je odkazovano ze
sekci teoretického Uvodu v oblasti astronomie. V praci chybi informace o plvodu pouzité fidici jednotky.

Aplikaéni rozhrani v sekci 3.4.1 postradé citaci / odkaz.

Realizacni vystup 68 b. (D)
Funkénost feSeni je dolozena videi obsazenymi na CD a je pfesvédCivé popsana v textu. Dle mého nazoru ale
oveéreni na této Urovni nemdze nahradit vyladéni systému s realnym dalekohledem. Je v8ak nutno dodat, Ze
realné montaze dostupné na trhu jsou pomérné komplexni zafizeni, ktera v plné vybave poskytuji funkce, jejichz
implementace by byla nad ramec kvalifikacni vysokoskolské prace. Domnivam se vSak, Ze v zakladni &i
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zjednodusené podobé by cela realizace byla v ramci BP zvladnutelna, aby mohlo probéhnout i patfi¢né
vyhodnoceni parametr(, realné funkénosti a prvotni vyladéni. Je tedy $koda, Zze k tomu iz nedoslo, pfestoze

z nazvu prace tato ¢ast (dle mého nazoru) pfimo vyplyva. Z toho divodu pokladam realizaéni vystup za mirné
podprimeérny, i kdyZ jeho realizace neni zcela trivialni.

Vyuzitelnost vysledku

V soucasné podobé se jedna opravdu jen o zaklad, pro realné vyuZiti by bylo nutno systém dopracovat a vyladit.
Otazky k obhajobé

1. Jak se da na urovni fidici jednotky vypofadat s nebezpecim poskozeni mechaniky montaze zminéné
uprostifed sekce 3.2.4 na str. 14?

2. Objasnéte vztah API v sekci 3.4.1 a komunikacniho protokolu ovladage v sekci 3.4.2 a uved'te, co
konkrétné bylo pfedmétem implementace v ramci BP.

3. Jakym zplsobem by byla provedena inicializace systému (nastaveni na referenéni soufadnice - napf. na
hvézdu Polarku) bezprostfedné po ustaveni dalekohledu na vhodné pozorovaci stanovisté (s nutnosti
vyvazeni, vyrovnani apod.)?

Souhrnné hodnoceni 68 b. uspokojivé (D)
Zejména z dlvodu vyhrady k bodu 4 zadani, nedostatkd v prezentaéni ¢asti, absenci schémat navrzeného
systému a ¢asteCné nedotazené realizaci navrhuji hodnoceni stupném D.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto posudku v listinné i elektronické forme.
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