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1. Informace k zadani
Cilem prace bylo navrhnout a vytvofit teleoperacni rozhrani pro robotické vozidlo. Jedna se o komplexnéjsi zadani,
tudiz jej hodnotim jako spiSe obtiznégjsi. S vysledkem jsem spokojen.

2. Prace s literaturou
Student si veSkerou literaturu obstaraval sam.

3. Aktivita béhem feSeni, konzultace, komunikace
Student byl b&hem feseni aktivni spie podprlimeérné, ale na konzultace byl vzdy pfipraven.

4. Aktivita pfi dokonc¢ovani
Finalni verze pfili§ konzultovana nebyla.

5. Publikaéni €innost, ocenéni

6. Souhrnné hodnoceni dobfe (C)
Jednalo se o spiSe obtizngjsi zadani, ale vzhledem k ne moc velké konzultovanosti pfi dokon€ovani prace ji
hodnotim stupném C.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.

V Brné dne: 2. ¢ervna 2019
Rozman Jaroslav, Ing., Ph.D.
vedouci prace
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