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Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
Splnéni pozadavki zadani zadani spinéno
Splnéno ve vSech bodech.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
47 stran (s pfilohami 56 stran) v LaTeXu odpovida béznému standardu.

Prezentacni uroven predlozené prace 75b. (C)

Struktura zpravy je v poradku. Text je psan srozumitelné, rozsahy kapitol jsou vyvazené.
Uvital bych dokumentaci navrhu (nebo jeho vyznamnych ¢asti) formou UML.

Formalni uprava technické zpravy 75 b. (C)
Typografické a jazykova stranka prace je v pofadku.

Prace s literaturou 75b. (C)
Studijni prameny byly vybrany a pouzity smyslupIné. Zdroje jsou fadné citovany.

Realizacni vystup 70 b. (C)

Realiza¢nim vystupem je aplikace pro demonstraci funkce algoritm( pro planovani cesty robota. Implementace je
provedena v rdmci existujiciho prostredi, které bylo upraveno pro moznost doplfiovat dalSi algoritmy.
Trasa robota se pocita pfed skute€nym odstarovanim animace. Uvital bych indikaci vypoctu trasy - u delSiho
vypoctu neni zfejmé, co se déje.
Ocenuji pomérné detailni navod na pfidani dal$ich algoritmd do aplikace.
Vyuzitelnost vysledku
Jde o kompila¢ni praci s vlastni implementaci vybranych algoritmd. Vysledek je pouZitelny pro vyukové Gcely.
Otazky k obhajobé

¢ V ¢em by se liSil a ndvrh a realizace, pfipadné vlastnosti vysledného dila, kdybyste (a) misto zvoleného

simula¢niho prostfedi pouzil prostfedi Player-Stage, (b) provadél vypocet cesty robota za behu?

Souhrnné hodnoceni 75 b. dob¥e (C)
Jde o solidné zpracované dilo.

Prohladeni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto posudku v listinné i elektronické formé.

V Brné dne: 1. ¢ervna 2021

JanouSek Vladimir, doc. Ing., Ph.D.
oponent



http://www.tcpdf.org

