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Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
Jedna sa o priemerne naro¢né zadanie.
Splnéni pozadavki zadani zadani spinéno

Oproti zadaniu praca popisuje a implementuje nastroj na vytvaranie anotovaného datasetu a prehl'adavanie
stavového priestoru na vytvorenie naviga¢nej mapy uzivatel'ského rozhrania.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Rozsah technickej spravy zodpoveda Standardnému rozsahu diplomovej prace.
Prezentacni Uroven predloZené prace 85 b. (B)

Z prezentacnej stranky praca posobi dobre, jednotlivé kapitoly su zrozumitel'né a logicky na seba nadvézuju. Pre
konzistentnost’ aj obrazok 6.2 mohol byt v angli¢tine (kedze v3etky ostatné su anglicky).
Skratky je potrebné rozpisat pri prvom vyskyte v texte alebo uviest relevantny odkaz (SIFT, SURF, SSIM...).

Formalni uprava technické zpravy 90 b. (A)
Preklepy v texte som nepostrehol. Odkazy na web na strane 38 by mali byt uvedené v zapati strany.

Prace s literaturou 85 b. (B)
Literatura je aktualna, ale umiestnenie citacii by malo byt pri ¢asti ktorej sa tyka a nie na konci vety za teckou.
Realizac¢ni vystup 90 b. (A)

Vystupom préce je viacero aplikécii a nastrojov. Student vytvoril rozsirenie do prehliadaga Chrome ktory vytvara
anotované sady obrazkov webovych stranok s tlacitkami za G€elom vytvorenia obecného modelu pre detekciu
tlagitok. Nasledne je natrénovany model pre detekciu tlagitok pomocou neuronovych sieti. Student preskdmal
a porovnal viacero architektdr NN, z ktorych zvolil model s nava¢Sou uspesnostou.
Aplikacia pomocou modelu detekuije tlacitka, zadava prikazy robotickému ramenu, a pri detekcii zmeny
obrazovky pridava zaznam do naviga¢nej mapy. Metddou prehl'adavania stavového priestoru je vytvorena
navigaé¢na mapa skumanej aplikacie a vysledok je mozné zobrazit'.
Vyhodnotenie vysledkov mohlo byt podrobnejsie, nie len popis priemerne dosiahnutych vysledkov.
Vyuzitelnost vysledku
Praca ma vyuzitie v praxi, zaroven bola testovana v realnych podmienkach na vytvaranie navigatnej mapy pre
rozne tlaciarne v spolupraci s firmou Y-soft.
Otazky k obhajobé

¢ Mohli by ste popisat’ ¢asové naro¢nosti (doba vykonavania) jednotlivych ¢asti aplikacie?
Souhrnné hodnoceni 90 b. vyborné (A)
Pan Dyk nastudoval problematiku deteckcie geometrickych objektov v obraze, oboznamil sa s viacerymi
architektirami neurénovych sieti, a vytvoril anotovany dataset tlacitok pomocou ktorého natrénoval model pre
vyslednu aplikaciu. Aplik4cia umozriuje vytvorenie navigaénej mapy uZivatel ského rozhrania zariadeni
snimanych kamerou na zaklade detekcie tladitok a zadavanim prikazov robotickému ramenu. Testovanie
prebiehalo v realnych podmienkach v spolupréaci s firmou Y-Soft. Samotné vyhodnotenie vysledkov véak mohlo
byt podrobnejsie.
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