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Hodnoceni vedouciho bakalarské prace

Student: Polagek Patrik
Téma: Upgrade robota Trilobot (id 22960)
Vedouci: Rozman Jaroslav, Ing., Ph.D., UITS FIT VUT

1. Informace k zadani
Cilem prace bylo vytvorit v podstaté kompletniho robota (kromé $asi), v€etné senzor( a elektroniky. Student sice
komunikoval pravidelné, ale moc nereflektoval pfipominky, které jsem k rozepsané praci mél (hlavné tu o testovani
senzorll). Prace tak bohuZzel neni pfili§ pouzitelna, coz ale asi ¢aste¢né vina i koronavirové situace.

2. Prace s literaturou
Literatura je vzhledem k tématu volena vhodné.

3. Aktivita béhem feSeni, konzultace, komunikace
Student byl b&hem prace primérné aktivni a na konzultace chodil pravidelng, pfipadné posilal maily.

4. Aktivita pfi dokon€ovani
Préce byla dokon&ena v&as, ale student nereflektoval mé pfipominky k obsahu préce.

5. Publikaéni ¢innost, ocenéni

6. Souhrnné hodnoceni dostatec¢né (E)
Student sice v ramci moznosti komunikoval aspori mailem, ale bohuzel se tu ve vétsi mife projevila nemoznost
osobnich konzultaci. Vysledkem je pak prace, ktera neni moc pouzitelna, protoze ze senzor(, které se mély pfipojit
funguje v podstaté jen jeden sonar (ze Sesti) a gyroskop z IMU. Kladné& hodnotim propojeni Arduina s Odroidem
a tvorbu GUI v ROSu, kde se daji zobrazit hodnoty ze sonar( a ovladat motory robota. Celkoveé ale prace neplisobi
moc dobrym dojmem a proto ji hodnotim stupném E.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.

V Brné dne: 24. ¢ervna 2020

Rozman Jaroslav, Ing., Ph.D.
vedouci prace
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