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Hodnoceni vedouciho bakalarské prace
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Téma: Kontinualni lokalizace mobilniho robota s vyuzitim agregace dat z vice pozi¢nich systém( (id 23131)
Vedouci: Rozman Jaroslav, Ing., Ph.D., UITS FIT VUT

1. Informace k zadani
Jednalo se o vlastni studentovo firemni zadani. Vzhledem ke komplexnosti se jednalo spiSe o obtiznéjsi zadani. S
vyslednou praci jsem nebyl seznamen, tak ji nemohu hodnotit.

2. Prace s literaturou
Literaturu si student aktivné obstaraval sam a pro préaci je volena vhodné.

3. Aktivita béhem feSeni, konzultace, komunikace
Jednalo se o dodélani prace z lofiského roku, student tedy uz na konzultace pfili§ nechodil. V pfedchozim roce byl
ale primérné aktivni.

4. Aktivita pfi dokon€ovani
Student praci zpracovaval samostatné a ozval s par dotazy az pfed koncem semestru. Vytvofené feSeni jsem ale
nevidél, coz je ale ¢aste¢né asi i dano koronavirovou situaci.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni

6. Souhrnné hodnoceni dobfe (C)
Student sice béhem semestru nekomunikoval a ozval se az na konci semestru, takze jsem praci nemeél moznost
vidét, ale vzhledem k tomu, Ze se jednalo o dokoné&eni prace z lofiského roku, kdy byl aktivni, nepovazuiji to za az
tak velky problém a hodnotim stupném C/dobre.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.

V Brné dne: 23. ¢ervna 2020
Rozman Jaroslav, Ing., Ph.D.
vedouci prace
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