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10.

Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
Zadani vyzaduje nastudovani nékolika rliznych technologii za uc¢elem jejich pouziti. Dliraz je ale kladen zejména
na vhodné spojeni téchto technologii do jednoho pouzitelného celku bez nutnosti zkoumani do velké hloubky.
Proto zadani povazuji za zajimavé zadani primerné obtiznosti.

SplInéni pozadavku zadani zadani spinéno
V8echny body prace povazuji za splnéné.

Rozsah technické zpravy pfesahuje obvyklé rozmezi
Rozsah prace sice zna¢né pfesahuje obvyklé rozmezi, ale jeji obsah je relevantni a k tématu.

Prezentacni Uroven predloZené prace 80 b. (B)

Préace je psana velmi srozumitelné a v logickych navaznostech. Text je celkové informaéné bohaty, dobfe se na
sebe odkazuje a obsahuje jen malo zbyte€nosti. Jediné konkrétni vytky mam ke kapitole "Testovani a vysledky".
Tato je pfili§ dlouhd a mozna i zbyte¢né komplikovana. Nékteré tabulky a obrazky by se mozna hodilo umistit
spiSe mezi pfilohy. Rovnéz by prehlednosti a rozsahu této kapitoly prospélo presunuti pribéznych zjisténi, na
zakladé kterych dochazelo k Gpravam algoritmu, do kapitoly vénuijici se navrhu.
Formalni uprava technické zpravy 95 b. (A)
Formalni stranka prace je v pofadku a po jazykové strance je prace na velmi dobré urovni. Obsahuje jen malé
mnozstvi preklepd, které jsou v textu této délky z mého pohledu nevyhnutelné.
Prace s literaturou 80 b. (B)
Student prostudoval velké mnoZstvi relevantnich zdrojd. Ve vétsiné pfipadld se jedna o zdroje webové. Presto
v8ak praci s literaturou hodnotim spiSe kladné. Bibliografické citace jsou UpIné a jsou v souladu s citaénimi
zvyklostmi a normami. Z pohledu takto detailné zpracované prace mi ale mezi zdroji schazi literatura zaméfena
na vytvareni trajektorii pohybu osob z videi.
Realizacni vystup 90 b. (A)
Vystupem je aplikace psana v programovaci jazyce Python, ktera ze souborového vstupu v podobé
videozaznamu z dronu a letového zaznamu vyprodukuje soubor s obstojné pfesnymi trajektoriemi, ktery je
zobrazitelny v Google Earth. Zavislosti jsou feSeny elegantné baliCkovym systémem Pythonu a Ize je doinstalovat
jednim pfikazem. Aplikace je feSena modularné a je mozna napf. jednoducha vyména detektoru osob. Zdrojovy
kod je pak také ¢lenén modularné do prehledné souborové hierarchie, je fadné okomentovan, obsahuje
dokumentacni fetézce a vlastni a pfevzaty kod jsou dobre odliSeny. Dojem kazi jen pfilis dlouhé rfadky, které by,
zvlasté u vicefadkovych komentarl, nemél byt problém zkratit ani v pfipadé jazyka Python.
Vyuzitelnost vysledku
Umim si pfedstavit praktické pouziti aplikace zejména ve statnim sektoru, zvlasté, pokud se podafi odstranit
nepresnosti zaloZzené na nekvalitnich informacich o nadmorské vysce a kumulativni chyby orientace dronu, které
jsou v praci popsany.
Otazky k obhajobé

o Jaké konkrétni prakticka vyuziti pro tuto technologii znate nebo Vas napada;ji?

¢ Jaka prakticka feSeni Vas napadaji pro problémy s kumulativni chybou orientace dronu a nepfesnymi udaiji

0 nadmorské vySce?

Souhrnné hodnoceni 91 b. vyborné (A)
Velmi pékna a peclivé odvedena prace. Student vytvofil funkéni modularni lehce upravitelnou aplikaci pro ziskani
trajektorii osob z videi pofizenych drony a analyzoval poznatky ziskané pfi vyvoiji i testovani, které se
pravdépodobné budou hodit pro dalsi vyzkum. | pfes drobné vyhrady proto praci hodnotim jako vybornou (A).
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