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1. Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
Zadani povazuji za naro¢né, ackoli diplomant pouzil existujici HW kit, vysledny model doplnil o dalSi funkce.
Nejen v souvislosti s tim bylo nutno fesit fadu problém0 technického a systémového razu. Je nutno dodat, ze
jejich pfekonani mnohdy nebylo trivialni a vyzadovalo vice iteraci, nicméné ve vysledku diplomant vytvofil
ucelené fungujici autonomni model naplriujici hlavni myslenky a cile zadani.

2. Splnéni pozadavkl zadani student se odlivodnéné odchylil od zadani
Zadani bylo spInéno, jedinou vyhradu je mozné mit k bodu 3, ktery vyZaduje schopnost regulace rychlosti
vozidla, coz se podafilo splnit pouze v omezené mife. Z prace jsou v§ak patrné objektivni diivody zvoleného
pfistupu, kterymi Ize ve vysledku tento nedostatek tolerovat.

3. Rozsah technické zpravy pfesahuje obvyklé rozmezi
Prace ¢ita se v§im vSudy téméF 100 vysazenych stran, coz je nad obvyklym rozmezim, ale odpovida to sloZitosti
vysledné realizace.

4. Prezentacni uroven predlozené prace 95 b. (A)
Diplomant popisuje velmi detailng, srozumitelné a ¢tiveé vSechny aspekty a faze feSeni, vysledkem je technicka
zprava vysokeé urovng, doplnéna mnozstvim obrazového materialu profesionalni kvality (pfevzatého i z vlastni
tvorby diplomanta). Drobnou vyhradu je mozné mit pouze k nékterym nevhodné zvolenym nadpistim odstavcd,
kdy neni bez domysleni samotného ¢tenare zfejmé, o co se jedna (napf. frameResize, gauss, region apod.).

5. Formalni uprava technické zpravy 90 b. (A)
Pouze mensi mnoZstvi pravopisnych a formalnich nedostatkd, jinak bez vyhrad.
6. Prace s literaturou 85 b. (B)

Volba zdrojl je zcela vyhovuijici, na nékterych mistech vSak postradam citace, kde by to dle mého nazoru bylo
vhodné (zejména kapitola 3, kromé citaci uvedenych u prevzatych obrazki a tabulek).

7. Realizacni vystup 99 b. (A)
Vzniklo komplexni technické dilo vyuzivajici moderni vypocetni platformy. Za drobny nedostatek povazuiji pouze
jiz zminénou omezenou zménu rychlosti. Na druhé strané je nutno konstatovat, Ze diplomant doplnil nékteré
zajimavé prvky praktického pfinosu ¢€i doplfiujici potfebnou funkcionalitu modelu -- zejména mozZnost ovladani
pomoci standardni bezdratové klavesnice a predni "LiDAR" vlastni konstrukce postaveny na servomotoru
a separatnim laserovém senzoru.

8. Vyuzitelnost vysledku
Vysledny model je pouzitelny v oblasti vyuky pokrocilych vestavnych systému a pro popularné vzdélavaci tcely.

9. Otazky k obhajobé

¢ Co Vas vedlo k volbeé pristupu feseni detekce prfekazek v podobeé konstrukce viastniho "LIiDARu"?

¢ Jak hodnotite pfinos Vami pouzitych modernich technologii (zejména kamery s vysokym rozliSenim) oproti
star§im modelUm, které i v minulosti ve zmitiovanych soutézich velmi dobre obstaly a navic vykazovaly
mnohem nizsi naroky na vypocetni zdroje, pfikon apod.?

10. Souhrnné hodnoceni 95 b. vyborné (A)
Jedna se o praci vysoké kvality. S prihlédnutim ke sloZitosti modelu, mnozstvi odvedené prace, fadé uspesné
vyfeSenych problém( a celkové fungujicimu realizaénimu vystupu navrhuiji i pfes nékteré vyse uvedené
nedostatky hodnotit stupném A.
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