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Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani

Splnéni pozadavki zadani student se odiivodnéné odchylil od zadani
Autor se pfi feSeni bodu 2. svého zadani zaméfil na ndvrh uzivatelského rozhrani, které umoziuje ve virtuélni
realité (VR) efektivni pohyb po 3D scéné a navrhuje mad velitele, ktery si klade za cil zvySit operac¢ni prehled pfi
plnéni mise.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi

Prezentacni Uroven predloZené prace 65 b. (D)
Popis aplikace DroCo (vizualizaéni nastroj pro piloty bezpilotnich systému), jeji architekturu a technické detaily
potfebné pro jeji roz&ifeni by bylo vhodné uvést v teoretické €asti a pfi navrhu jiz jen definovat a navrhovat, Ceho
je potfeba dosahnout a jak pozadovaného vysledku docilit.
Lepsi predstaveé o pfinosu prace by pomohlo v teoretické ¢asti uvést i funkce a moznosti existujicich feSeni
s ohledem na konkrétni zadani feSené prace: GUI nastroje a prvky pro zvySeni orientace velitele mise. Stejné tak
konkrétni moznosti a omezeni interakce ve VR.
Kap. 4.2 by mohla jesté vice a Iépe obsahovat detailngjsi popis potfeb velitele mise a rozvahu vedouci ke
specifikaci novych potfebnych funkci, které by mél mod velitele obsahovat. Za uZivatelsky i technicky mirné
matouci povazuji i nazev kamerova zkratka, kdyZ pro uzivatele (i technika) to jsou kamery (pfip. virtualni kamery)
nebo pohledy.
Formalni tprava technické zpravy 75 b. (C)
Technické zprava mé peclivou formalni i jazykovou Upravu a obsahuje drobné chyby pouze vyjimec¢né. Autor
vhodné pouziva v textu forméatovani, ale obCas toto formatovani chybi, coz vede k nepéknému zavedeni
néekterého technického pojmu do Ceskych vét (napf. prefaby, kap. 5.1). Pak jiz jen drobnosti jako napf., ze
diagramy jsou ponékud pfehnané velkym fontem, graf na obr. 6.4 ma ne¢ekané drastické pozadi apod.
Prace s literaturou 75 b. (C)
Vybér studijni literatury je vhodny a dostate¢ny. Autor oddéluje vlastni vysledky od pfevzatych. Pfi hledani
prekladu a definice pojm0, jako "unmanned areal vehicle (UAV)", doporucuji napfisté necerpat v materialech
néjaké univerzity (viz [3]), ale napf. na strankach encyklopedii nebo vykladovych slovnikll jako jsou Britanica,
Oxford nebo Cambridge nebo hledat u kli€ovych instituci, jako napf. FAA (Federal Aviation Administration).
Realizac¢ni vystup 65 b. (D)
Realiza¢ni kvalita je dobra. Autor implementoval sv(lj navrh pomoci platformy Unity a proved! integraci tohoto
nového prvku do existujici aplikace DroCo.
V navrhu i realizaci chybi detailnéjsi rozvaha a r(izné varianty kli¢ovych vlastnosti nového Ul prvku virtualni
kamera: zména polohy, uzivatelska identifikace kamer, vizualizace téchto prvk( ve scéné, vizualizace pfesunu
na novou pozici, pfehledové pohledy apod. Prezentované feSeni nabizi pravé-jednu moznost feSeni tohoto Ul
prvku. Absence hledani rliznych variant interakce s virtualnimi kamerami ve 3D scéné odraZi i vysledky
uZivatelské zkudenosti.
Vyuzitelnost vysledku
Prace pfinasi jasny a dobfe prezentovany navrh prvku virtualnich kamer do 3D scén ve VR spole¢né
s relevantnim a kvalitné zpracovanym testovanim a vyhodnocenim uzivatelské zkuSenosti. ACkoliv samotny
navrh dle testll neni jesté dostate¢né pouZitelny, vhodné slouZi jako zaklad pro dalsi vyvoj a hledani lepsich
variant tohoto Ul prvku.
Otazky k obhajobé

¢ Jaké jsou limity a omezeni pfi interakci s prostfedim a objekty ve virtualni realité? Stru¢né uved'te pfiklady

relevantni pro Va3i préci a jak jste je pfi navrhu reflektoval.

* Jak fesi definice a vizualizace misi jiné nastroje pro piloty dron(?
Souhrnné hodnoceni 65 b. uspokojivé (D)
Pan Sladky navrhl prvek virtualni kamery pro efektivnéjsi presuny po 3D scéné ve VR a zplsob interakce s timto
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novym prvkem. Své FeSeni integroval do existujiciho ndstroje DroCo, kde toto vyuziva pro efektivné;jsi orientaci
a pohyb velitele mise. A¢koliv rozsah i zplsob testovani navrzeného feseni je velmi dobry, vybér a zameéreni
studovanych témat a vyuziti téchto znalosti pro vétsi pestrost a mnozstvi Gvah a variant navrhovaného Ul by
pfinos prace jisté jesté zlepsili.
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