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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
Planovani tras a pokryti oblasti v dynamickych a multiagentnich systémech je netrivialni problém. Zadani sice
ponechava dostate¢nou volnost v moznostech implementace a testovani, ale i tak zadani hodnotim jako
obtiznéjsi.
SplInéni pozadavku zadani zadani splnéno pouze ¢aste¢né s vaznymi
vyhradami
Bod 1. Sezndmeni se se sou¢asnymi metodami je velmi strohé a zdaleka nepokryvéa rozsah sou€asnych
poznatkl. Prace zmifiuje pouze dva algoritmy z ¢ehoz jeden je nasledné implementovan; vhodnost zvoleného
algoritmu neni dostate¢né rozebrana.
Bod 3. Implementace a ovéfeni - zprava sama v textu zmifiuje, ze ¢ast overeni nebyla Gspésna a oprava
implementace je navrzena jako "dalsi rozSifeni".
Bod 4. Porovnani - oproti existujicim feSenim neni a pouzité metriky porovnani vici idajné "optimalnim"
hodnotam nejsou velmi vypovidajici.
Rozsah technické zpravy spliiuje pouze minimalni pozadavky
Préce je velmi stru€na a to zvlasté rozsahové v ¢4sti sezndmeni se se sou¢asnymi metodami a informacné
v ¢asti porovnani a zhodnoceni.
Prezentacni uroven predlozené prace 60 b. (D)
¢ Jednotlivé kapitoly na sebe logicky navazuiji, sekce vyhodnoceni je ale celkové velmi nepfehledna.
¢ Prace obsahuje fadu podezrelych dedukci a velmi pochybnych formulaci, jako napfiklad: tvrzeni na strané
27 "Vysledky rovnic 5.1 a 5.3 se rovnaji" &i na stejné strané u rovnice 5.4: "Z rovnice vyplyva, ze pro
jednoho agenta (tj. minimalni pocet agent(l) bude krokd 20000..." coz z rovnice vypliva pouze za
predpokladu maximalniho pocétu agentll vétsiho jak 30 000 coz nevypada jako realné ¢islo vzhledem
k funk&nosti aplikace.

Formalni uprava technické zpravy 100 b. (A)
Typograficky a jazykové je zprava v poradku.

Prace s literaturou 50 b. (E)
Praci chybi rozsahlejsi vybér relevantni literatury nebo alespori fadné prostudovani literatury pouzité.
Realizaéni vystup 40 b. (F)

* Soucasti odevzdané prace aplikace demonstrujici pohyb agentd. Rozhrani aplikace je nedodate¢né
popsano a neni velmi intuitivni (napfiklad obsahuje velké mnozstvi vyzadovanych parametrd, které nemaji
oznacen rozsah nebo doporucenou/pocatecni hodnotu).

e Samotna implementace algoritmu se jevi jako nekompletni nebo ne plné/spravné funkéni.

e Zdrojové texty jsou pfehledné, Citelné a dostatec¢né komentované.

* Validace algoritmu je provadéna pomoci srovnavani s odvozenymi "optimalnimi" hodnotami poc¢tu krokd, ale
metrika je pouzita jako priimér stafi informace pres vSechna pole v prostoru - tedy u vysokého pocétu agentt
Gdaje a pocitat tak primér maximalniho stafi v ¢ase béhu nebo alespori pocet poli se stafim nad urcitou
hodnotu.

Vyuzitelnost vysledku

Vyuzitelnost vysledk( zadnou nespatruiji. Algoritmus nezvlada spolehlivé prochazet véechna pole zatimco jina
pole prochazi zbyte¢né opakované. Samotna aplikace se nejevi jako uzite€na pro dalsi vyuziti.

Otazky k obhajobé

Souhrnné hodnoceni 55 b. dostatecné (E)
Prace jen povrchné pokryva soucasné pfistupy feSeni zadaného problému a vysledny algoritmus ani plné neplni
zadani. V praci je implementovan vlastni simulator, ktery sice neni dokonaly z uzivatelského hlediska, ale
dostate¢né demonstruje implementovany algoritmus. Praci celkové hodnotim jako slabsi, ale vzhledem
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k obtiznéjSimu zadani, ve vysledku jako dostatecnou.
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