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1. Informace k zadani
Zadani mélo vést k prozkoumani moznosti prohledavani prostfedi v multiagentnich systémech s virtualnimi roboty.
Vysledek mél slouzit ke zlepSeni schopnosti takového systému budovaného na FIT pro G¢ast v soutézich MAPC.
Tato prace nepfinesla zasadni poznatky, ale obecné vysledna prace odpovida pozadavkim zadani. Do jaké miry

uspésné bych nechal na oponentovi.
2. Prace s literaturou

3. Aktivita béhem fesSeni, konzultace, komunikace
Student projevoval jistou aktivitu v druhé poloviné semestru, tedy asi dva mésice pred terminem. Prezentoval
¢astec¢nou funkénost a jistou racionalitu vybudovanych agentl. Mam za to, ze pokud by zacal aktivnéji pfistupovat
k feseni dfive, bylo by mozné dosahnout lepsich vysledki jak v aplikaci, tak i v kvalité vysledného textu.

4. Aktivita pfi dokonéovani
Jak jsem zminil vy$e, aplikace byla v zakladnich narocich funkéni v predstihu nékolika mésicd, jeji finalni podoba
stejné jako text byly poskytnuty zhruba dva tydny pfed terminem odevzdani. Mél jsem moznost v textu korigovat
zasadni nedostatky, k podrobné;jsi rozpravé nad nim a k pfipadnému pfepracovani jiz nebyl prostor.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni

6. Souhrnné hodnoceni uspokojivé (D)
Aktivita studenta byla v jisté fazi, spiSe pozdni, intenzivni, ale ke kvalitnimu splnéni zadani bylo tfeba zagit dfive.
Hodnotim stupném D.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zverejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.

V Brné dne: 3. ¢ervna 2021

Zbofril FrantiSek, doc. Ing., Ph.D.
vedouci prace
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