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1. Informace k zadani
Hlavnim cilem této diplomové préace je vyvoj systému pro sledovani polohy uréenych objektd prostiednictvim
bezdratové sité senzorovych moduld. Kli¢ovy aspekt v procesu uréovani polohy predstavuje vyuziti technologie
UWB.

Tuto praci je mozno rozdélit do dvou tematickych oblasti, pficemz pozornost je nejprve vénovana vyvoji potfebnych
hardwarovych prvkud (navrh senzorickych moduld na obvodové Urovni) a implementaci zakladniho firmware ke
zprovoznéni téchto prvkld. Nasledné byla pozornost vénovana komunika¢nim zalezitostem na drovni senzorové
sité, metodam urceni polohy objektu ze ziskanych dat a vytvoreni uzivatelského rozhrani pro obsluhu celého
systému.

Jedna se tedy o pomérné komplexni zadani, které zahrnuje dosti riiznorodé oblasti. Zadani bych oznacil za
spInéné s jistymi nedostatky, které tkvi zejména v nepresnosti ur€eni polohy sledovaného objektu. Bohuzel se tedy
nepodafilo v praxi realizovat potencial, ktery uvazovany lokaliza¢ni koncept s vyuzitim UWB technologie nabizel.

2. Prace s literaturou
Ze strany vedouciho prace bylo fesiteli projektu doporu¢eno nékolik zakladnich informaénich zdrojd, pficemz ty
zbyvajici si dohledal jiz ve vlastni rezii. Domnivam se, ze tyto jsou vyuzity ucelné.

3. Aktivita béhem feSeni, konzultace, komunikace
Aktivita studenta v prlibéhu feseni byla soustfedéna prevazné do obdobi letniho semestru. Nicméné konstatuiji, Zze
se mohl celému projektu vénovat o néco soustavnéji, coz by jisté pozitivné projevilo na dosazenych vysledcich.
Obcasné konzultace byly svolavany predevsim na popud vedouciho prace a student se jich U¢astnil veskrze fadné
pfipraven.

4. Aktivita pfi dokonéovani
Dokoncovani realiza¢niho vystupu i samotné technické zpravy probihalo vice méné na posledni chvili. Bohuzel jiz
nezbyl prostor pro modifikaci zpracovani senzorickych lokaliza¢nich dat a tudiz i vyrazné zpfesnéni uréeni polohy
sledovanych objekit.

Technicka zprava byla konzultovana kratce pfed odevzdanim, nicméné i tak student reflektovat vznesené
pfipominky. BohuZzel se jiz nepodafilo technickou zpravu doplnit o podrobné otestovani celého systému v praxi
a diskusi, ktera by detailné rozebrala mozné pfic¢iny a zplsob fesSeni nepresnosti pfi lokalizaci.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni
Zadné publikadni ginnost vzniknuvsi v souvislosti s Fe$enim tohoto projektu mi neni znama.

6. Souhrnné hodnoceni uspokojivé (D)
P¥i celkovém pohledu na hodnoceni této diplomové prace z pozice jejiho vedouciho je tfeba mit na paméti
skute€nost, Ze se jednalo o pomérné komplexni téma. Zadani jako takové bylo v zasadé splnéno, byt pfi
soustavnéjsi aktivité studenta mohlo byti dosazeno podstatné lepsich vysledk(. S ohledem na tyto skute¢nosti
navrhuji souhrnné hodnoceni stupném D - uspokojivé, 65 bodu.

Prohladeni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.
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