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1. Informace k zadani
Cilem prace bylo zprovoznit real-time fizeni $kolniho ramene Mitsubishi Melfa pomoci knihovny ROS. Jedna se o
naroc¢néjsi zadani, nebot’ bylo nutno pracovat i s hardwarem. Prace je funkéni a s vysledkem jsem spokojen.

2. Prace s literaturou
Student si potfebnou literaturu aktivné obstaraval sam.

3. Aktivita béhem feSeni, konzultace, komunikace
Student byl béhem feseni nadpriimérné aktivni a pracoval samostatné.

4. Aktivita pfi dokonc¢ovani
Prace byla sice dokon€ena az na uplné posledni chvili, ale vzhledem k situaci s koronavirem a umisténi ramene ve
Skole to asi jinak udélat neslo.

5. Publikaéni ¢innost, ocenéni

6. Souhrnné hodnoceni velmi dobfe (B)
Jednalo se o nadpriimeérné obtizné zadani a student mél s podobnou praci uz zkusesnosti, proto byl schopen
pracovat do velké miry samostné. Vysledkem je funkéni aplikace, a proto hodnotim stupném B.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.

V Brné dne: 1. ervna 2021
Rozman Jaroslav, Ing., Ph.D.
vedouci prace
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