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1. Informace k zadání
 Jedná se o rozšíření stávající práce o algoritmy pro pokrytí prostoru se zaměřením na vysavače. Práce byla středně

náročná a s jejím splněním jsem spokojen.
2. Práce s literaturou
 Studentovi byla poskytnuta základní literatura, zbytek si aktivně obstarával sám.
3. Aktivita během řešení, konzultace, komunikace
 Student byl při řešení průměrně aktivní a na konzultace chodil připraven.
4. Aktivita při dokončování
 Práce byla dokončena v dostatečném předstihu.
5. Publikační činnost, ocenění
 
6. Souhrnné hodnocení dobře (C)
 Se studentovou prací jsem spokojen, výsledkem je funkcní rozšíření stávajícího programu. Práci proto hodnotím

stupněm C.

 

Prohlášení: Uděluji VUT v Brně souhlas ke zveřejnění tohoto hodnocení v listinné i elektronické formě.

  
V Brně dne: 1. června 2021

 Rozman Jaroslav, Ing., Ph.D.
vedoucí práce
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