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1. Informace k zadani
Jedna se o0 naro¢né téma jak naroky na studium pokrogilych pristupl strojového uéent, tak pozadavky na vypocetni
¢as experimentd. Kvalita vysledkd se mi hodnoti $patné, protoze student praci nekonzultoval. Zda se, ze to celkové
davéa smysl. Pokud je implementace dilem studenta, bylo vhodné ji porovnat s existujicimi implementacemi
(napfiklad ze Stable Baselines3).

2. Prace s literaturou
Student si pravdépodobné vyhledal zdroje a zda se, Zze pochopil pouzity algoritmus.

3. Aktivita béhem fesSeni, konzultace, komunikace
Student fesil podobné téma jiz minulych letech. | v tomto roce, podobné jako dfive, svou praci viibec
nekonzultoval.

4. Aktivita pfi dokonéovani
Student praci ani jeji finalni podobu viibec nekonzultoval.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni

6. Souhrnné hodnoceni dostateéné (E)
Zda se, ze tentokrat student néjakou smysluplnou praci odvedl. Sviij postup ani vysledky ale viibec nekonzultoval.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.

V Brné dne: 3. ervna 2022
Hradi$ Michal, Inqg., Ph.D.
vedouci prace
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