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1.

Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
Prace se zabyva detekci a kategorizaci vozidel. Student vyuzival existujici implementace detektor( a existujici
dataset. Jeho hlavni ¢innosti byla kontrola datasetu, trénovani detektor(l a provedeni experiment(. Prace tedy
nebyla nijak zvlast obtizna.

SplInéni pozadavku zadani zadani spinéno
V8echny body zadani byly spinény.
Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi

Technicka zprava je v obvyklém rozmezi, obsahuje vSe podstatné. AvS§ak mnoho véci popsano jen povrchné

a misto je vénovano velkym obrazkdm.

Prezentaéni Uroven pfedloZené prace 60 b. (D)
Prace nejprve pojednava obecné o neuronovych sitich, kde velmi kratce shrnuje zakladni pojmy. Detekce

objektl a architektury detektor(i (ili prakticky to hlavni) je véak popsano v kapitolach tieti tirovng. Cekal bych, Zze
tomuto tématu bude vénovana samostatng kapitola.

V kapitole 3 student pfedstavuje datovou sadu a jak byla zpracovana. Zde mé zaraZzi dvé véci. Zaprvé, plvodni
anotace vznikly automaticky - tedy mohou byt nepfesné zarovnané. V textu prace neni ani zminka o tom, zda se
korigovaly chybné zarovnané anotace (a jak). Podle obrazk( je vidét Ze korekce neprobéhla. Toto mlze mit
podstatny vliv na vysledky. A za druhé, dataset vznikl z videi a obsahuije pfes 100 tis. obrazk(. Podle popisu,
student musel snimky projit ruéné a upravit (zkontrolovat kategorie objektl, pfipadné oznadit jako "obtizné").
Toto mi pfijde naprosto zbyte¢né, protoze oznaceni za "obtizné" Ize jisté néjak automatizovat a pro kontrolu (a
nasledné trénovani/testovani) Ize vybrat malou podmnozinu obrazk(l (protoZze kazdé vozidlo je na mnoha
desitkach snimkd). Zda se mi tedy, Ze prace studenta v tomto ohledu nebyla prilis efektivni.

Kapitola 4 prezentuje experimenty a jejich vysledky. Jelikoz je Uloha pojata jako videtfidni detekce, Cemuz
odpovida i zplsob vyhodnoceni, je vyslekdy obtizné interpretovat a odpovédét na otazky - Kolik vozidel

v provozu zachytim? Kolik ze zachycenych vozidel spravné klasifikuju? Jaké chyby klasifikator déla? Nékteré
vysledky jsou spocitané pouze pro "obtizné" objekty. Pro¢? Ale vyhodnoceni obsahuiji i dalSi metodické chyby.
Formalni uprava technickeé zpravy 85 b. (B)
Po formalni a jazykové strance je technicka zprava vporadku. Snad jen obrazky v kap. 3 a 4 jsou pfilis velké

a zabiraji zbyte€né mnoho mista.

Prace s literaturou 90 b. (A)
Student v praci cituje mnoho odbornych ¢lankd, které jsou relevantni pro FeSenou ulohu.
Realizacni vystup 70 b. (C)

Vystupem prace je 1/ zkontrolované anotace datasetu poskytnutého vedoucim, 2/ natrénované modely pro
detekci a klasifikaci vozidel a 3/ vysledky experimentu nad datasetem. Student pouzival pfevzaté zdrojové kody,
pomoci kterych vytvoril viastni modely. Jeho vlastni kddy jsou prfevazné jednoulcelové utility pro naditani dat
produkovanych pouzitymi tooly nebo pro vyhodnoceni experimentl. Neékteré algoritmy byly implementované
mozna zbyte€né, protoze jejich ovéfenou implementaci by bylo mozné prevzit odjinud. To se tyka napfiklad
vyhodnoceni detekce/klasifikace, u které je tézké fict, zda skuteéné pracuje tak, jak ma.
Vyuzitelnost vysledku
Prace prezentuje detekci a kategorizaci vozidel na jednom datasetu. Dataset je rozhodné zajimavy a prace
studenta s jeho korekci byla rozhodné uzite¢na.
Otazky k obhajobé
» Dava opravdu smysl pracovat s kategoriemi vozidel jako s objekty rlizného typu? Pro¢? Jak by bylo mozné
Ulohu realizovat jinym zplsobem?
¢ Z uvedenych experimentll nelze jednoduse zjistit kolik vozidel v provozu skute¢né spravné zachytite
(detekuijete, aniz by vas zajimala kategorie). Jaka je precision-recall charakteristika vasich detek€nich
model(?
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 Jaka je chyba klasifikace a matice zamén vasich klasifikator(i? Zde mé zajimaji hodnoty pro v8echny
spravné detekovand vozidla (bez téZkych instanci). Toto v experimentech chybi.

10. Souhrnné hodnoceni 70 b. dobfe (C)
Téma detekce a klasifikace je vozidel je v praci zpracovano jen povrchné a vyhodnoceni obsahuje metodické
chyby. Vysledkem je vSak zajimavy dataset, ktery by mohl byt dale rozvijen. Prace obsahuje zajimavé ukazky
schopnosti modernich detektor(l objektll na Uloze, ktera neni Gplné trivialni.
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