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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
Synchronizace sledovani osob v zaznamech z nékolika rliznych kamer je naro¢né téma.
Splnéni pozadavki zadani zadani téméf spInéno s drobnymi vyhradami

Cilem bylo navrhnout fegeni, které synchronizuje sledovani osoby ve vicekamerovém systému. Regeni viak
pouze velmi jednodu$e simuluje tuto situaci analyzou nékolika videi. O¢ekaval bych ponékud sofistikovanéjsi
navrh.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi

Prezentacni Uroven predloZené prace 80 b. (B)
Jednotlivé kapitoly na sebe dobfe navazuji. Teoreticka ast prace je velmi pékné zpracovana a text je
srozumitelny. Obsah implementaéni a experimentalni ¢asti jiz tak pékny neni pfedevsim proto, Ze student znaéné
ohyba zadani a takrka ho nesplfiuje v oblasti realizacniho vystupu.

Formalni uprava technické zpravy 90 b. (A)
Z typografického a formalniho hlediska je prace v poradku, kromé chybéjiciho ¢islovani vzorct v kapitole 2

a variabilni velikosti obrazk(l (v nékterych jsou texty docela titérné). Jazykovou stranku nehodnotim (slovenstina).

Prace s literaturou 100 b. (A)
Préce s literaturou je bez pfipominek.
Realizac¢ni vystup 50 b. (E)

Realiza¢ni vystup plsobi dojmem, Ze neni dotaZzeny do konce a ohybéa zadani tak, aby nebylo potfeba fesit to, co
se vlastné plvodné chtélo. Cilem prace bylo vytvorit systém schopny sledovat osobu na rliznych kamerach, které
pofizuji zaznam synchronné. Tedy aplikace méla za Ukol najit tutéz osobu v zabérech ze vSech kamer, které
sleduji dany prostor. Takové zabéry pak Ize pouzit na mapovani trajektorie. Poskytnuta data vSak ukazuiji, ze
zabéry nebyly pofizeny vice kamerami naraz, ale postupné z rliznych mist a ani osoby nejdou stejnou trasu.
Vytvorena aplikace umozriuje sledovat osoby ve videich, ale nedemonstruje vhodnym zplisobem synchronni
vyhledani osoby ve vSech zadznamech. Spi$ je tato situace simulovana zabéry z rliznych mist. Kromé toho
aplikaci neslo snadno spustit dle uvedenych pokynt (bylo nutné doinstalovat nékteré knihovny).

Vyuzitelnost vysledku

Vysledky nejsou prakticky uplatnitelné.

Otazky k obhajobé

1. Pro¢ ma smysl fesit sledovani osob ve kamerovych systémech?

2. Jak jste otestoval sledovani osoby bezpe&nostnim kamerovy systémem se synchronnim zaznamem
sloZzenym z vice kamer (napf. situace kdy osoba 1 vejde do zabéru kamery 1, postupné mizi z jejich zabéru,
ale zarover se objevuje na kamerach 2 a 3, apod.)?

Souhrnné hodnoceni 60 b. uspokojivé (D)
Drobné formalni nedostatky by se daly prominout vzhledem k tomu, ze zadani je mirné obtizné&jsi. Cely dojem
kazi implementacni ¢ast, ktery se zda nedotazena a nefesi docela to, co vyZaduje zadani, reps. ponékud ho
ohyba. Realiza¢ni vystup tak celkové kazi dojem velmi pékné zpracované teoretické ¢asti. Vzhledem ke vSem
okolnostem, i pfes nedostatky realiza¢niho vystupu, hodnotim préaci stupném D.
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