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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani

nastudovat literaturu nad ramec standardniho studia na FIT, ale zejména v tom, Ze prace vyzadovala zna¢né Usili
pffi experimentovani a realizaci vystupu prace.

SplInéni pozadavku zadani zadani spinéno
Zadani prace bylo, podle mého nazoru, v plném rozsahu spinéno.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Rozsah prace je v obvyklém rozmezi a prace obsahuje bez pfiloh 38 stran.

Prezentaéni uroven predlozené prace 70 b. (C)

Prezentace zpravy je v astech shrnujicich sou€asny stav (kapitoly 2 a 3) solidni a poskytuje dobry pfehled pro
¢tenarfe. Problematictéjsi je kapitola ohledné navrhu feSeni (kapitola 4), kde se misi zamySleny navrh s popisem
existujicich nastroju. Za velmi problematickou pak povaZuiji zejména kapitolu o implementaci (kapitolu 5), kde je
popséana funkce pravdépodobné jednotlivych funkénich blokl feSeni aniz je tenaf pfedem seznamen s jejich
smyslem. Proto je tato kapitola pro ¢tenafe prakticky necitelna. V kapitole o testovani (kapitola 6) potom student
popisuje postup testovani, aniz by ale o testovani uved! jakékoli Eiselné Udaje, coz povazuiji za chybu.

Formalni uprava technickeé zpravy 95 b. (A)
Po formalni strance je prace provedena ¢isté a Uhledné.
Prace s literaturou 65 b. (D)

Prace obsahuje pomérné dlouhy vycet literarnich zdrojd, coz je jisté spravné. BohuZel, fada zdroju je

nedostateCné popsana, u fady z nich chybi vydavatel a misto, dokonce je Spatné uveden autor (napfiklad u

literatury [3]).

Realizacni vystup 90 b. (A)

Podle vSech informaci je realizaéni vystup prace funkéni a byl ovéfen na automobilu. Testovani zafizeni je

popsano, ale neni v textu prace dobre vyhodnoceno.

Vyuzitelnost vysledku

Vysledek prace je sice funkéni, ale vzhledem ke svému charakteru velmi pravdépodobné nebude vyuzitelny

v praxi. MUze v8ak poslouzit jako zaklad pro dal$i vyzkumné a experimentalni prace.

Otazky k obhajobé

1. V textu prace uvadite, Ze zjist ovani rychlosti automobilu pomoci otacek kol je tfeba zpfesrfiovat s vyuzitim

GPS. Proc to je potfeba? Pro presnost nastavené rychlosti kvili uzivateli, nebo je to potfeba pro spravnou
"regulaci” rychlosti adaptivnim tempomatem a funkci tempomatu v systému vozidla?

2. Dalo by se vycislit, jak dobfe pracovalo zafizeni pfi experimentech? (Napfiklad jaky byl pocet chyb za
kilometr, za hodinu nebo podobné, pfipadné v jakém procentu ¢asu pracoval systém spravné/Spatné.)
Souhrnné hodnoceni 80 b. velmi dobfe (B)
Podle mého nazoru se jednd o praci, ktera se v zasadé zdafila. Silnou strankou je realiza¢ni ¢ast prace a funkéni

vystup. Za slabsi stranku povazuiji text zpravy. Celkové praci hodnotim jako velmi dobrou.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto posudku v listinné i elektronické forme.
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