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1. Informace k zadani
Prace byla stfedné naro€na, i tak bylo ale tfeba seznamit a experimentovat se zafizenim typu MMW radar nebo on-
board &teni dat z automobilu. Celkové feSeni se zda byt jako proof-of-concept dostateéné dobré (co jsem mél
moznost vidét z demo videi).

2. Prace s literaturou
Student si zajiSt oval materialy Cisté ve svoji rezii.

3. Aktivita béhem feSeni, konzultace, komunikace
Student aktivne fesil zadani pfedevsim v druhém semestru a to vétSinou bez potfeby konzultace s vedoucim (ta
probéhla parkrat).

4. Aktivita pfi dokonc¢ovani
Student definitivni obsah prace pfed odevzdanim zkonzultoval.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni

6. Souhrnné hodnoceni dobfe (C)
Student se nejspiSe se zajmem vrhl na feSeni tohoto problému, na ¢emz pracoval pfevazné samostatné.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.

V Brné dne: 25. kvétna 2021
Marsik Lukas, Ing.
vedouci prace
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