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1. Informace k zadani
Diplomova prace navazuje na projekt vyzkumné skupiny Robo@FIT v oblasti programovani robotl v rozsifené
realité. Sle¢na Hiadlovska musela detailné proniknout do rozsahlé fakultni experimentalni platformy ARCORZ2,
ovladnout praci s Unity a pracovat s netradi¢nim kusem HW - brylemi HoloLens 2. V dobé tvorby prace k platformé
ARCOR2 neexistovala ucelena dokumentace, ¢imz byla zna¢né ztizena obtiZznost zadani. Vysledkem je
uZivatelské rozhrani, adaptované z existujici mobilni aplikace, v brylich HoloLens 2, které vhodné kombinuje
pfistupy a interakéni techniky tohoto zafizeni v oblasti programovani robot( a anotace robotického pracovisté.

2. Prace s literaturou
Studentka si sama aktivné vyhledavala relevantni literaturu.

3. Aktivita béhem feseni, konzultace, komunikace
Studentka byla aktivni v prlibéhu celého roku a kromé kratké odmlky zacatkem letniho semestru konzultovala
pravidelné.

4. Aktivita pfi dokonéovani
Prakticka ¢ast prace byla dokonéena v€as, technicka zprava byla dokon€ovana na posledni chvili. Jeji obsah byl
konzultovan.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni

6. Souhrnné hodnoceni vyborné (A)
Sle¢na Hiadlovska odvedla obrovsky kus prace a vyrazné pfispéla k vyzkumnym aktivitdm skupiny Robo@FIT.
Vytvofila plné funkéni uzivatelské rozhrani pro programovani robotl a anotaci robotického pracovisté v brylich
HoloLens 2, které bude dale vyuzivano a rozvijeno. K praci pfistupovala zodpovédné a peclivé, prokazala
schopnost fesit netrivialni problémy a poprat se s nelehkym Ukolem.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.

V Brné dne: 2. ¢ervna 2022
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