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Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
Zadani vyzaduije studium nad ramec latky bakalafského stupné - virtualni a rozsifena realita, prace s Unity, prace
s HoloLens, létani s drony, atp.

Resitel navazoval na praci pfedchoziho studenta a vyuZil moznosti Unity a dalich knihoven, které zfejmé udélaly
spoustu prace za ného.

SpInéni pozadavku zadani zadani splnéno s vaznymi vyhradami
Bod 4. zadani vyzaduje od feSitele experimenty s vytvorenym feSenim a jejich vyhodnoceni. Technicka zprava
obsahuje néktera méreni objektivnich veli¢in (kap. 6.2, obr. 6.2-6.4), ale nezmirfiuje se 0 zadném experimentovani
s vytvofenym uzivatelskym rozhranim, coz byl skute¢ny cil prace. Experimentalni vyhodnoceni je tak zfejmé
nepfitomno a to je velkou vadou celé bakalarské prace.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi

Prezentacni uroven pfedlozené prace 65 b. (D)
Text technické zpravy je svym obsahem priimérny. Ma logickou a pfijatelnou strukturu. Nékdy (celkem hodné)
diskutuje banality - historii rozsifené reality, znazornéni tfi os (obr. 4.3), skute¢nost, Ze kdyz se bod otoéi o "svij"
thel, bude mit jednu soufadnici nulovou (obr. 6.5), soufadnicovy systém, ktery je bézny kartézsky systém

s nezvykle pojmenovanymi osami (obr 5.7). To, co je skute¢né dilezité, prace nefesi: Jaké jsou zvyklosti

v displejich ovliadani dron(i? Jaké jsou existujici pristupy k vyuziti HMD pro ovladani UAV a drond? Jaké jsou
pozadavky a problémy pilota dronu? Co vyzaduje legislativa a dobra praxe od systému pro ovladani dronu? Jak
zobrazovat prvky Ul dosti kontrastné (aby byly vidét), ale tak, aby zaroven nerusily a nezakryly néco
podstatného? A dalsi...

Jak jiz bylo zminéno, chybi popis experimentd provedenych s vytvorenym feSenim a chybi vyhodnoceni
dosaZeného FeSeni a jeho vlastnosti.

Samotnou podobu navrhu Ul se ¢tenéf dozvi aZz z obrazku 6.8 na samém konci prace, tykajicim se
implementace. Vzhled, umisténi, barevné provedeni a dalsi vlastnosti jednotlivych prvkd Ul viibec nejsou
zdlvodriovany a nediskutuji se alternativy provedeni - Ul prosté néjak vypadd, jak je ukdzano na obrazku 6.8.
Pro praci, kde Ul a postupy vizualizace jsou Ustfednim bodem zadani, je toto ne docela uspokojivé.

Formalni uprava technickeé zpravy 85 b. (B)
Formalni Gprava technické zpravy je dosti sluSna. Obsahuje jen ob&asné nedokonalosti ve formatovani. VioZzené
obrazky jsou pouzitelné, ale ne pfili§ konzistentni a kvalitni.

Prace s literaturou 80 b. (B)
Technicka zprava cituje dostatek pramend, i kvalitnich. Jak bylo zminéno v bodé 4., praci chybi analyza
nékterych dllezitych prerekvizit, misto nich se fesitel vénoval trivialitam (k nimz sehnal mnoZzstvi citaci).
Realizacni vystup 70 b. (C)
Resitel se musel seznamovat s problémy riiznych knihoven a néstrojd a pracoval s exotickym vybavenim
(HoloLens 2, drony, atp.). Ve své implementaci se hodné spolehl na Unity, které pro nej zfejmé poskytlo do
zna¢né miry pohodinou ¢ernou skfifiku - na pfilozeném médiu je obtizné ¢i nemozné identifikovat samotné
"zdrojové kody" a "vytvorené feSeni” feSitele. Podstatné ¢asti feSeni jsou rozptyleny a schovany v rozsahlém
projektu Unity.

Vyuzitelnost vysledku

Resitel pfispél k vyzkumnym aktivitam vedouciho a dalich &len(i vyzkumné skupiny.

Otazky k obhajobé

Souhrnné hodnoceni 70 b. dob¥e (C)
Resitel pracoval na obtizném problému a musel se seznamit a potykat s vicerymi pomé&rng exotickymi
technologiemi.

Vytvorené feSeni je néjak funkéni a je patrné, ze feSitel se svému zadani vénoval a odved| na ném kus préace.
Chybi experimentalni vyhodnoceni vlastnosti vytvofeného feSeni. Technicka zprava ma po své obsahové strance
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netrivialni nedokonalosti.
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