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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani

vvvvvv

k objektovému sledovani ve formé& "multi-object tracking” (MOT). Pojem MOT je zde minén ve smyslu sledovani
vice objektl vice zdraiji, at’ uz stejnymi senzory (homogenni systém) nebo i odliSnymi zafizenimi (heterogenni
systém). Detekce objektl by méla byt provadéna v realném case.

SpInéni pozadavku zadani zadani téméf spinéno
Student se v praci zaméfil na zpracovani obrazu a sledovani objektl pfedevsim z dopravnich kamer. Pfipravil
v8ak svou aplikaci na volitelné rozsifeni sledovani objektl i z jinych zdroju.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Prace je v obvyklém rozsahu.
Prezentacni uroven predlozené prace 95 b. (A)

Préace je logicky vystavéna, jednotlivé kapitoly na sebe navzdjem navazuji. V textu se student odkazuje na
znacné mnozstvi referenci, které musel nastudovat. V textu prace se vyskytuje mnoho zkratek, doporucil bych na
zaCatku prace vytvorit pfehlednou tabulku zkratek.
Formalni uprava technické zpravy 90 b. (A)
Prace je napsana v anglickém jazyce v sazecim prostfedi LaTex. Prace obsahuje minimalni mnozstvi chyb.
Oceriuiji, Zze se student pustil do psani prace v angli¢tiné. Jen bych doporucil podrobnéjsi finalni jazykovou
korekci pfi psani anglického technického textu.
Prace s literaturou 100 b. (A)
Chtél bych vyzdvihnout znaéné mnozstvi literatury, kterou student pfi feSeni dané problematiky nastudoval.
Prace obsahuje 70 referenci, z nichz je drtiva vétSina v podobé aktualnich zahrani¢nich ¢lankd.
Realizacni vystup 90 b. (A)
Student si nejprve pripravil ¢ast skriptll v jazyce Python pro preprocessing dat a simulaci. Vysledna aplikace je
poté implementovana v jazyce C++. Aplikace je funkéni. Detekce objektll funguje v nasazeni na reélnych datech
pofizenych ze 4 dopravnich kamer, coz demonstruje i nazorné video. Aplikaci Ize rozsifit o dalsi senzory a Ize
nasadit k detekci objektl v realném ¢ase.
Vyuzitelnost vysledku
Vysledna aplikace nalezne praktické vyuziti napf. v doprave. Zajimavé by jisté bylo i rozliSovat pfi detekci
dopravni prostfedky a chodce.
Otazky k obhajobé

¢ Ke konci Vaseho demonstraéniho videa vidime i chybné detekce objektll. Jak ¢asté jsou chybné detekce ve

Vasi aplikaci a jaky vliv ma na chybné detekce vyuziti pfekryvu stejného prostoru z vice kamer?
« Sla by Vase aplikace nasadit do "real-time" provozu dopravnich kamer, Ize vyuzit ve Vasi aplikaci HW/SW
paralelizace vypoctd?

* Bylo by slozité ve Vasi aplikaci rozliSit detekci dopravnich prostfedkl a chodc(?
Souhrnné hodnoceni 90 b. vyborné (A)
Prace je zna¢ného rozsahu. Oceriuji pfedevsim hloubku zabéru, kterou musel student pfi feSeni dané
problematiky nastudovat. Praci doporucuji k obhajobé a hodnotim stupném vyborné (A, 90 bod().
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