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1.

Naroc¢nost zadani méné obtizné zadani
Zadani samo patfi mezi zna¢né obtizna - uréovat pohyb mobilniho zafizeni pomoci IMU a/nebo pomoci vizualni
odometrie je naro¢né a postavit nad takto ziskanym pohybem smyslupIné ovliadani mapy je jisté jesté narocnéjsi.
Resitel ale svoji praci vzal ponékud zkratkou - vysledna aplikace vilbec neurduje pohyb zafizeni, ale velice
prfimocare uréi naklon (pfimym odectenim hodnot akcelerometru) a ten pouziva k dvéma zplsoblm ovladani
pozice mapy. Samotna vytvofena aplikace nevynika ani propracovanym Ul (obr. 6.2 na str. 26), ani
sofistikovanosti mod( ovladani, ani vyCerpavajicimi testy (kap. 8).

Splnéni pozadavkl zadani zadani spinéno s drobnymi vyhradami
Zadani plsobi dojmem, Ze resitel ma nastudovat a implementovat sledovani pohybu zafizeni. O to se zfejmé
fesSitel pokusil, ale bez Uspéchu, tedy ovladani mapy fesi alespori naklonem.

Ovladani mapy naklonem zafizeni by mohlo byt také zajimavé a uziteCné. Navrzené a implementované feSené je
znacné zakladni - neuvazuje se tlumeni, nelinearity, spojité chovani velicin atp.

Provedené testy aZz na zaveér jaksi reflektuji, jak se uzivatellm aplikace libi. Testy probéhly s tfemi lidmi, coz je
hodné malo. Nezd4 se, ze by testy mély néjaky vliv na navrh €i nastaveni vytvofenych metod ovladani.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi

Prezentacni uroven predlozené prace 59 b. (E)
Text technické zpravy je obsahoveé dosti slaby. Kapitola 2 obsahuje mnoho irelevantnich informaci a chybi v ni ty
relevantni. Kapitola 3 pro vytvorené feseni viibec neni relevantni a plisobi dojmem, Ze fesitel viibec nerozumi
informacim, které se snazil reprodukovat.

Kapitola 4 je svym zplsobem stézejni - v ni fesitel zjistil, Ze hodnoty z IMU jsou zatizeny Sumem. Nepfesnost
senzord posuzuje epizodicky na zakladé velice malého mnozstvi méfeni a provedné experimenty nejsou nijak
formalizovany a dobfe popséany. Resitel srovnava (na jediném méfeni) ptesnost "linearniho a nelinearniho”
akcelerometru, byt jsou to jen pfepoctené hodnoty z jediného technického zafizeni a ze srovnani déla ziejmeé
nesmysiné zaveéry.

Kapitola 5 popisuje Kalman(v filtr v naprosto obecné podobé. Matematicky zapis je zfejmé prevzat z literatury,
ale zda se, jako by Fesitel zapisu ve skute¢nosti nerozumél. Co je podstatné pro feSenou praci - jak vypadaji
kovarian¢ni matice, jak filtr nakonfigurovat a pouzit pro dané feSeni, néjaka mereni, ktera by ukazovala jeho
pfinos atp. - to v textu zcela chybi. Jakysi pokus o srovnani na konci kapitoly je ale jediné kratké méfeni a neni
opatfené zadnou spravnou hodnotou (ground truth), takze neni mozné na néjakou pfesnost ¢i nepfesnost
usuzovat.

Text v kapitole 6 je formulovan hodné laicky a konstatuje vesmés banalni fakta. Rovnice 6.1, 6.2 (a jejich
implementace v kapitole 7.3) jsou zfejmeé improvizovand Eulerova integrace - to si ale feSitel zfejmé
neuvédomuje, nezkousi jiné integraéni metody a prosté jaksi pocita jakasi &isla.

Kapitola 7 o implementaci opét vysvétluje zna&né banalni zalezitosti - napfiklad na za¢atku strany 31 (neni
¢islovana ani pfislusna kapitola, ani pfislusny Usek kédu) jsou Etyfi fadky kodu, které zajisti ¢ekani pll sekundy
pro stabilizaci néjakého senzoru. Zfejmé neni mozné tento kdd nijak konfigurovat - poc€ita se s fixni frekvenci
¢teni senzoru i fixnim ochrannym ¢asovym intervalem.

Formalni uprava technické zpravy 65 b. (D)
Formalni Gprava textu je slabsi. Nejsou vzacné jazykové chyby, v textu je mnoho chyb v interpunkci, formatovani
je podpriimérné a malo konzistentni.

Prace s literaturou 55 b. (E)
Prace s literaturou je slaba. Resitel cituje zdroje z wikipedie a referenéni manualy. Kdy?Z cituje solidni literaturu,
néjak se mu zfejmé podafrilo zaménit kiestni jména a pfijmeni, takze u nékterych zdrojd jsou autofi jmenovani
pouze inicialami, jinde kfestnimi jmény se zkracenym pfijmenim. Kvalita a hloubka textu opravdu nesvedci o tom,
Ze citované zdroje feSitel pochopil a spravné aplikoval.

Realizacni vystup 65 b. (D)
Resitel nastudoval zp(isob vyvoje aplikaci pro Android a vytvofil jednoduchou aplikaci, ktera smétuje k napinéni
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Kalmandv filtr sehnal a zkousel v jazyce Python a proto shanél wrapper do Kotlinu, aby modul mohl pouzivat -
wrapper je placeny a v neplacené verzi omezuje dobu provozu aplikace na pét minut. V nékterych pfipadech by
mohlo byt rozumné kéd v Pythonu takto pouZit, ale v tomto pfipadé to je zfejmeé velmi nespravna volba.
UZivatelské rozhrani aplikace je jen v rychlosti nadhozené.

8. Vyuzitelnost vysledku
Prace ukazala, Ze naklonem mobilu je moZzné mapy ovladat. Nelze mluvit o skute¢ném vyladéni a otestovani
tohoto paradigmatu ovladani.

9. Otazky k obhajobé

« Cim je pro praci relevantni tabulka 2.2, Ze ji bylo zadouci zaglenit? (Android 2.3 vznikl v roce 2010, od roku
2021 uz je povazovany za naprosto zastaraly a nepouzitelny, takze z ného uz neni mozné se pfipojit do
cloudu.)

¢ Jak ma ¢tenafi poslouzit obrazek 2.27 Je patrné, Ze osa x naprosto neni rovnobézna se spodni a horni
hranou telefonu; osa y naprosto jasné neni rovnobézna se svislymi hranami telefonu. O¢ slozitéjsi by bylo
obrazek nakreslit spravne?

¢ Co se ¢tenar dozvi z obrazku 6.1?

¢ Pro¢ je vyklad o principech MVC (obr. 7.1) v kapitole 7 o implementaci? Pro¢ MVC, kdyZ Android/Kotlin
kanonicky pouziva MVVM?

10. Souhrnné hodnoceni 58 b. dostatecné (E)
Resitel se naugil vyvijet mobilni aplikace a integroval ve své aplikaci Google Maps a zpracovavé data z IMU.
Technicka zprava je nizké kvality a naznacuje velka nepochopeni fesitele - i véci, které tfeba podrobné v textu
popisuje, zfejmé nechape. Zadani je naplnéno spiSe v modifikované podobé; nedspéch v oblasti vizualni nebo
inercialni odometrie je pochopitelny a pfijatelny, ale v textu fesitelem neni prakticky vibec reflektovan.
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